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Celem niniejszego opracowania jest Dokumentacja Techniczno — Ruchowa
central MISTRAL. Firma PRO-VENT dotozyta wszelkich staran, aby centrala
wentylacyjna MISTRAL byta prosta w montazu i aby niniejsza DTR zapoznata
uzytkownikow oraz instalatoréw z prawidlowym montazem i eksploatacjq central.
Przed przystapieniem do instalacji i uruchomienia centrali nalezy zapoznac sie
z niniejszg dokumentacjg. Nieprzestrzeganie zasad zawartych ponizej moze
spowodowaC nieprawidlowg prace centrali oraz utrate praw gwarancyjnych.
W celu dlugotrwatej i niezawodnej pracy systemu wentylacyjnego montazu
instalacji wentylacyjnej i urzadzenia powinien dokona¢ wykwalifikowany instalator
zgodnie z zasadami sztuki instalatorskie;j.

Poniewaz centrale Wentylacyjne MISTRAL s stale rozwijane moze sie zda-
rzy¢, iz wyglad czy wyposazenie centrali bedzie sie rozni¢ od opisu przedstawione-
go w niniejszej DTR, w takim przypadku istnieje mozliwoS¢ otrzymania od firmy
PRO-VENT najnowszej wersji DTR.

W przypadku jakichkolwiek pytan, watpliwosci, sugestii lub niezrozumienia

niniejszej DTR prosimy o kontakt na adres: serwis@provent.pl .
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1. Wstep
Zastosowana w centralach automatyka umozliwia kontrole oraz regulacje parametréw
pracy catej instalacji wentylacyjnej tj. centrali, nagrzewnic, przepustnic itp. Dzieki zastosowaniu
nowoczesnej techniki mikroprocesorowej sterowniki centrali wentylacyjnej sq urzadzeniami nie-
zawodnym i oszczednymi przy rownoczesnym zapewnieniu rozbudowanych mozliwosci sterowa-
nia pracg systemu wentylacyjnego.

2. Schemat blokowy automatyki
Na rysunku ponizej przedstawiono schemat blokowy uktadéw automatyki central wenty-
lacyjnych, ktdry sktada sie z nastepujacych elementow:

1. Plyta bazowa PB - gtdwna ptyta automatyki. Jest to jedyny uktad automatyki, na ktérym
wystepuje napiecie niebezpieczne 230V AC. Na plycie tej znajdujq sie ztgcza do poditacze-
nia zasilania, autotransformatora (w zaleznosci od wersiji), wentylatorow itp. Umieszczono
na niej réwniez stabilizatory napiecia 5, 12, 24V DC niezbedne do prawidtowej pracy ste-
rownika i uktadow mikroprocesorowych oraz przekazniki wyboru biegu i triaki sterowania
pracg wentylatoréw.

2. Modut sterownika MS - piyta sterownika. Sterownik centrali wentylacyjnej odpowiedzialny
jest za sterowanie pracq wentylatoréw, nagrzewnic, przepustnic i wszystkich pozostatych
urzadzen dofaczonych do centrali. W zaleznosci od zastosowanego sterownika podtaczyc
mozna do niego jeden lub kilka regulatoréow procesorowych (RC1, RC2, RC3, RC4) lub re-
gulatoréow manualnych RM4. Sterownik centrali realizuje rowniez funkcje zabezpieczenia
wymiennikéw centrali przed zamarznieciem sterujac pracq ukfadu przeciwzamrozeniowego.

3. Manipulator — regulator Scienny. Manipulator umozliwia sterowanie pracg catego uktadu
wentylacji poprzez regulacje wydajnosci wentylatoréw, ustawienie temperatury nawiewu
(nagrzewnica wtdérna), okreslenie stanu przepustnic strefowych, GWC, Bypassu itp. W celu
szybkiej kontroli stanu centrali manipulatory nalezy umiesci¢ w miejscach tatwo dostep-
nych dla uzytkownika jak np. hol, kuchnia itp.

NAPIECIE NAPIECIE BEZPIECZNE
NIEBEZPIECZNE

(regulatory wydajnosci)

I
I
I 12/ 24V DC

~230VAC :
I
| wejscia (czujniki)
I

PLYTA BAZOWA I MODUL wyj écia (sterowanie)
CENTRALI d—i—b STEROWNIKA

I

Tryb serwisowy | Tryb serwisowy

(awaryjny) : (awaryjny)
I RS485
I
I RS485 | ]
zatane et o | 1][2][3] - [
I
Autotransformator | MODULY

| DODATKOWE MANIPULATORY
I
|

np. sterownik pompy ciepta,
regulator przeptywu

Rys. 2.1 Schemat elektryczny oraz widok modutu przekaznikowego PC-4CD.
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3. Plyty bazowe
W centralach wentylacyjnych MISTRAL w zaleznosci od rodzaju zastosowanego regulato-
ra wystepuje jedna z ptyt bazowych:

e PB-TD - Plyta bazowa triakowa duza (regulacja autotransformatorem)

e PB-TM - Plyta bazowa triakowa mata (wentylatory 4 biegowe)

e PC-AT - Ptyta centrali wentylatoréw regulowanych autotransformatorem
e PC-4CD - Plyta centrali wentylatoréw 4 biegowych

3.1. Plytka bazowa PB-TD

Ptytka PB-TD uzywana jest w uktadach automatyki od roku 2009. Wykorzystywana jest
ona w centralach z wentylatorami, ktérych predkoS¢ regulowana jest za pomocq
autotransformatora (Mistral 250 oraz 800, 1100, 1600, 2000, 3000, 4000, 6000) i wspotpracuje
ze sterownikiem S1 oraz RM4 (opisane w dalszej czesci niniejszej DTR). Zastosowany
autotransformator umozliwia zasilanie wentylatoréw napieciem obnizonym 110, 140, 180 V AC,
co umozliwia zmiane wydajnosci wentylacji (bieg 1, 2, 3). W przypadku pracy centrali
z maksymalng wydajnoscig (bieg 4) wentylatory zasilane sg z pominieciem autotransformatora
napieciem sieciowym ~230V.
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Rys. 3.1.1 Widok ptytki bazowej triakowej duzej PB-TD-1_v4.

Zasilanie ~230V AC podfaczone jest na piytce bazowej do zaciskdow N, L, PE (zaciski
przewodu ochronnego PE oznaczono ikonka - ). Wentylator nawiewny podtaczony jest do
zaciskow LN, NN (przewody 1, 2). Wentylator wywiewny podtaczony jest natomiast do zaciskéw
LW, NW (przewody 1, 2). Przewdd w kolorze Zzo6tto-zielonym (ochronny) obu wentylatoréw
podtaczono do zaciskdow PE. Autotransformator podtaczony jest do zaciskow L230, L180, L140,
L110, NA (odpowiednio wyprowadzenia 230V, 180V, 140V, 110V, OV).
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3.2. Plytka bazowa PB-TM
Ptytka PB-TM uzywana jest w ukfadach automatyki od roku 2009. Wykorzystywana jest
ona w centralach z zastosowanymi wentylatorami 4 biegowymi (Mistral 300, 400, 600, 650)
i wspotpracuje ze sterownikiem S1 oraz RM4 (opisane w dalszej czesci niniejszej DTR).

[°:]

Rys. 3.2.1 Widok ptytki bazowej triakowej matej PB-TM-1_v4.

Zasilanie ~230V AC podfaczone jest na ptytce bazowej do zaciskdw N, L, PE (zaciski
przewodu ochronnego PE oznaczono ikonkg ). Wentylator nawiewny podtaczony jest do
zaciskow N1, N2, N3, N4, NN (przewody 1, 2, 3, 4, 5). Wentylator wywiewny podtgczony jest
natomiast do zaciskéw W1, W2, W3, W4, NW (przewody 1, 2, 3, 4, 5). Przewdd w kolorze
z6tto-zielonym (ochronny) obu wentylatoréw podtaczono do zaciskow PE.

Na obu piytach znajdujg sie uktady stabilizacji napiecia 5, 12, 24 V DC niezbedne do
prawidtowej pracy wszystkich uktadow automatyki centrali wentylacyjnej MISTRAL. W celu
tatwej kontroli ptyte bazowa wyposazono w diody LED, umozliwiajace kontrole stabilizatoréw
oraz sygnalizujqce prace wentylatoréw z okreslong wydajnoscig. Podczas pracy centrali powinny
Swieci¢ diody LED 5V, 12V (w zaleznosci od wyposazenia rowniez 24V). Dodatkowo na 6
diodach sygnalizowane jest zataczenie przekaznika wyboru biegu oraz triakdw sterujacych pracq
obu wentylatorow.

Podczas normalnej pracy do ptytki bazowej podtaczony jest sterownik centrali, ktory
wymusza zafaczenie wymaganej wydajnosci wentylatorow. Jednak w celach serwisowych obie
ptyty wyposazone zostaty w ukfad awaryjnego wymuszenia pracy wentylatorow za pomocg zwor
SERWIS (zakreSlone na Rys. 3.1.1, Rys. 3.2.1). W przypadku koniecznosci awaryjnego
wymuszenia pracy wentylatoréw nalezy w ztacze zamontowac zworke raster 2,54 lub przefaczyé
przetacznik w pozycje ON (w zaleznosci od wersji). Praca centrali w trybie serwisowym:

« zwarta zwora 1 — praca centrali na 1 biegu,
« zwarta zwora 2 — praca centrali na 2 biegu,
« zwarta zwora 1,2 — praca centrali na 3 biegu.
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Na ptytkach bazowych PB zastosowano rurkowy bezpiecznik topikowy 5 x 20

(100mA / 250V) zabezpieczenia ukfadow automatyki. W przypadku przepalenia bezpiecznika
nalezy go wymieni¢ na nowy o takiej samej wartosci.

3.3. Plytka centrali PC-AT

Ptytka PC-AT uzywana jest w ukfadach automatyki od roku 2005. Wykorzystywana jest
ona w centralach z wentylatorami, ktorych predko$¢ regulowana jest za pomocq
autotransformatora (Mistral 250 oraz 800, 1100, 1600, 2000, 3000, 4000, 6000) i wspotpracuje
ze sterownikiem PC-RC1, PC-M16 oraz PC-SR (opisane w dalszej czeSci niniejszej DTR).
Zastosowany autotransformator umozliwia zasilanie wentylatoréw napieciem obnizonym 110,
140, 180 V AC, co umozliwia zmiane wydajnosci wentylacji (bieg 1, 2, 3). W przypadku pracy
centrali z maksymalng wydajnoscig (bieg 4) wentylatory zasilane s z pominieciem
autotransformatora napieciem sieciowym ~230V.
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Rys. 3.3.1 Widok ptytki centrali PC-ATv2.

Zasilanie ~230V AC podtaczone jest na ptytce bazowej do zaciskdw N, L, PE. Wentylator
nawiewny podtaczony jest do zaciskdw L, N Nawiew (przewody 1, 2). Wentylator wywiewny
podtaczony jest natomiast do zaciskdw L, N Wywiew (przewody 1, 2). Przewdd w kolorze z6tto-
zielonym (ochronny) obu wentylatoréw podtaczono do zaciskdw PE. Autotransformator
podtaczony jest do zaciskow L1, L2, L3, L, N (odpowiednio wyprowadzenia 110V, 140V, 180V,
230V, 0V).

3.4. Plytka centrali PC-4CD

Plytka PC-4CD uzywana jest w ukfadach automatyki od roku 2005. Wykorzystywana jest
ona w centralach z zastosowanymi wentylatorami 4 biegowymi (Mistral 300, 400, 600, 650)
i wspotpracuje ze sterownikiem PC-RC1, PC-M16 oraz PC-SR (opisane w dalszej czesSci niniejszej
DTR).

Zasilanie ~230V AC podtaczone jest na ptytce bazowej do zaciskdw N, L, PE. Wentylator
nawiewny podtaczony jest do zaciskdw Nawiew L1, L2, L3, L4, N (przewody 1, 2, 3, 4, 5).
Wentylator wywiewny podiaczony jest natomiast do zaciskow Wywiew L1, L2, L3, L4, N
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(przewody 1, 2, 3, 4, 5). Przewdd w kolorze zofto-zielonym (ochronny) obu wentylatorow
podtaczono do zaciskdw PE.

Na ptytkach bazowych centrali PC zastosowano miniaturowy bezpiecznik TR5
(100mA / 250V) montowany w gniezdzie obok przekaznikdw RM84 (oznaczenie F1). Bezpiecznik
ten stuzy tylko do zabezpieczenia uktadéw automatyki. W przypadku przepalenia bezpiecznika
nalezy go wymieni¢ na nowy o takiej samej wartosci.
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Rys. 3.4.1 Widok ptytki centrali PC-4CDv2.

3.5. Plytka bazowa PB-EC
W przypadku zastosowania w centrali wentylatoréw EC zastosowana jest ptyta bazowa
PB-TM jednak w tym przypadku obsadzone s3 tylko elementy uktadéw stabilizatoréow napiecia.
Na ptycie bazowej podtgczone jest tylko zasilanie 230V (zaciski L, N, PE) oraz przewody zasila-
nia wentylatoréw. Przewody zasilajgce wentylatorow podtaczone sg do zaciskdw N1, NN, PE
(wentylator nawiewny) oraz W1, NW, PE (wentylator wywiewny).

4. Zabezpieczenie (bezpieczniki) centrali wentylacyjnej

Oprécz zabezpieczenia automatyki montowanego na ptytach bazowych w centralach
wentylacyjnych zastosowano réwniez gtdwne zabezpieczenie przecigzeniowe w postaci wylacz-
nika nadpradowego (centrale o wydajnosci powyzej 2000m3/h) lub topikowego bezpiecznika
rurkowego 5 x 20 (MISTRAL 250 + 2000).

Wyltacznik nadpradowy (np. B16) zamontowano w obudowie izolacyjnej wraz z ptytkami
automatyki centrali. W celu dostepu do zabezpieczenia moze by¢ wymagane odkrecenie pokry-
wy inspekcyjnej lub pokrywy obudowy izolacyjnej automatyki (w zaleznosci od wersji). Wylacz-
nik nadpradowy jest zabezpieczeniem wielokrotnego zadziatania i po jego ,wybiciu” nalezy po
prostu przetaczy¢ recznie dZzwignie zabezpieczenia.

W przypadku bezpiecznikédw rurkowych zamontowane s one w obudowie gniazda przy-
tgczeniowego przewodu zasilania na zewnatrz centrali MISTRAL. Dostep do tego zabezpieczenia
mozliwy jest od zewnatrz centrali bez koniecznosci otwarcia pokrywy inspekcyjnej.
NIEDOPUSZCZALNE JEST ,,WATOWANIE", BEZPIECZNIKA RURKOWEGO LUB
WYMIANA GO NA INNY O WIEKSZEJ WARTOSCI PRADU ZADZIALANIA.
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Warto$¢ pradu zadziatania zastosowanego bezpiecznika zalezy od wielkosci centrali wen-
tylacyjnej i wynosi:
800mA / 250V - centrala wentylacyjna MISTRAL mini, 250
4A / 250V - centrale wentylacyjna MISTRAL 300, 400, 600, 650, 650T
6A / 250V - centrale wentylacyjna MISTRAL 800, 1100, 1600
10A / 250V - centrala wentylacyjna MISTRAL 16007, 2000
16A / 250V - centrala wentylacyjna MISTRAL 20007, 3000, 4000

W przypadku, gdy centrala wentylacyjna nie dziata i na ptytce bazowej nie $wieci zadna
dioda nalezy skontrolowac oba bezpieczniki tj. zabezpieczenie automatyki oraz zabezpieczenie
gtéwne centrali. W przypadku bezpiecznikdw topikowych uszkodzony bezpiecznik nalezy wymie-
ni¢ na nowy o identycznej wartosci pradu

5. Plyty modutu sterownika
W centralach wentylacyjnych MISTRAL w zaleznosci od rodzaju zastosowanego regulato-
ra wystepuje jedna z ptyt modutu sterownika:

e MS-S1 - Plyta sterownika S1

e MS-RM4 - Plyta sterownika MS-RM4

« PC-RC1 - Ptyta centrali sterownika procesorowego RC1
- PC-M16 - Plyta sterownika M16

« PC-SR - Plyta centrali regulatora manualnego RM1

5.1. Plyta modutu sterownika MS-S1
Sterownik S1 uzywany jest w uktadach automatyki od roku 2009. Ptytka modutu sterow-
nika oznaczona MS-S1 umieszczona jest wewnatrz centrali MISTRAL i zamontowana na dystan-
sowych listwach mocujacych. Potaczona jest przewodem wstazkowym poprzez ztacze IDC20
z ptytkq bazowg PB-TM, PB-TD, PB-EC. Sterownik wspdtpracuje z manipulatorami RC2 oraz
RC4. S1 S1

20— WYSWETLACT

Rys. 5.1.1 Widok ptytki sterownika S1 (MS-S1). TERMINATOR
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Do ptytki sterownika S1 podtgczone sg przewodami wstazkowymi:
« ziacze zasilania manipulatorow (gniazdo RJ45) — tasma 10pin
* wejscia ptytki zewnetrznej MS-S1-cz1 (WEJSCIE A) — tasma 16pin
*+ wyjscia ptytki zewnetrznej MS-S1-cz1 (WYJSCIE + Sil 12) — taSma 20pin rozdzielona na
wtyk IDC16 (WYISCIE) i wtyk Mikro-Match 4 (SIL 12)

W zaleznosci od konfiguracji centrali do ptytki sterownika S1 podiaczone sg rowniez czuj-
niki umieszczone we wnetrzu centrali MISTRAL, jak np.:
» czujnik rozmrozeniowy (termistor montowany wewnatrz centrali), czujnik poditaczy¢ do za-
ciskow IA5i 0
» czujnik wywiewu (termistor zamontowany za filtrem w komorze wywiewnej centrali), czuj-
nik podtaczy¢ do zaciskéw IA4 i 0
» przepustnice bypassu wewnetrznego podtaczy¢ do zaciskéw SIL2
» sterowanie wentylatora nawiewnego EC — podfaczone do zaciskow P1, 0. Do zacisku P1
przewdd zotty wentylatora, do zacisku 0 przewdd niebieski wentylatora.
» sterowanie wentylatora wywiewnego EC — podfaczone do zaciskow P2, 0. Do zacisku P2
przewod zotty wentylatora, do zacisku 0 przewdd niebieski wentylatora.
UWAGA! Ze wzgledu na ograniczone miejsce na plycie sterownika ograniczona jest ilos¢
zaciskow masy GND (0), dlatego do jednego zacisku moze istnie¢ konieczno$¢ podtaczenia
kilu przewodow.

Sterownik S1 jest sterownikiem procesorowym z programatorem pracy tygodniowej, kto-
ry umozliwia:

« automatyczng prace centrali w cyklu tygodniowym — 7 programoéw fabrycznych, 4 pro-
gramy uzytkownika (program max. 254 pozycji)

« sterowanie wydajnoscig centrali (MANUAL / AUTO)

« sterowanie wydajnoscig na podstawie stezenia dwutlenku wegla lub poziomu wilgotnosci
czujnik CO2, H20

« sterowanie pracg uktadu przeciwzamrozeniowego wymiennikow ciepta

« sterowanie pracg 4 niezaleznych nagrzewnic/chtodnic elektrycznych lub wodnych,
(MANUAL / AUTO)

» sterowanie pracg 8 niezaleznych przepustnic strefowych (MANUAL / AUTO)

« sterowanie pracq przepustnicy bypassu — obejscie wymiennika ciepta (MANUAL / AUTO
TEMP.)

« sterowanie pracg przepustnicy GWC / czerpnia Scienna (MANUAL / AUTO / AUTO TEMP.)

» sterowanie pracg klap odcinajacych

« wymuszenie wietrzenia (wspdtpraca z okapem kuchennym)

» blokada zatrzymania wentylatoréw (wspdtpraca z kominkiem)

» pusty dom (wspotpraca z instalacjq alarmowa)

« kontrola stanu filtréw (presostaty)

« kontrola instalacji wentylacyjnej - alarm zbyt wysokiego lub zbyt niskiego ciSnienia insta-
lacji

Ze wzgledu na ograniczong ilos¢ wejs¢ / wyjs¢ sterownika nie wszystkie funkcje opisane
powyzej mogq by¢ uruchomione jednoczesnie i dlatego wiekszo$¢ z nich uruchamiana jest na
specjalne zyczenie klienta. W przypadku koniecznosci zmiany niektorych parametrow
serwisowych sterownika konieczne jest podtaczenie go do programatora, dlatego bardzo wazne
jest okreslenie wymagan w momencie sktadania zamowienia.

W momencie podtaczenia zasilania sterownik wyszukuje manipulatory podtaczone do
centrali wentylacyjnej i w dalszej pracy komunikuje sie tylko z tymi manipulatorami.
W przypadku podtaczenia manipulatora do juz pracujacej centrali nie podejmie on poprawnej
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pracy wyswietlajac jeden z komunikatéw Er:1, Er:3 informujacy o braku komunikacji
manipulatora z centrala.

W przypadku braku lub uszkodzenia manipulatora mozliwe jest uruchomienie wentylacji
w trybie awaryjnym przyciskiem S1 na ptycie modutu sterownika (Rys. 5.1.1 Widok ptytki sterownika
S1 (Ms-S1).). Naci$niecie przycisku spowoduje przejscie sterownika w tryb awaryjny, czyli wyla-
czenie wszystkich urzadzen dodatkowych typu nagrzewnica, chtodnica, nawilzacz itp. oraz state
wymuszenie jednego biegu centrali. Kazde kolejne nacisniecie przycisku spowoduje zmiane
predkosci wentylatoréw umozliwiajac ustawienie pozadanej wydajnosci wentylacji.

W czasie montazu i uruchamiania centrali wentylacyjnej MISTRAL do zewnetrznej ptytki
MS-S1-cz1 podiaczy¢ nalezy dodatkowe czujniki (termistory) oraz przewody sterujace pracq
urzadzen zewnetrznych jak np. nagrzewnica, chtodnica, przepustnica itd. Ilos¢ czujnikow i urza-
dzen zewnetrznych zalezy od konfiguracji centrali i dla kazdej centrali oznaczona jest na pokry-
wie obudowy z automatykg centrali.
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Rys. 5.1.2 Przyktadowy widok naklejki okreslajacej konfiguracje centrali wentylacyjnej MISTRAL.

Na naklejce oznaczono wymagane dla danej centrali podigczenia sterowania urzadzen
(np. nagrzewnic, chtodnic, nawilzacza, przepustnic itd.) oraz wymaganych czujnikdw zewnetrz-
nych (np. termistor, higrometr, czujnik dwutlenku wegla). W zaleznosci od konfiguracji sterow-
nika w réznych centralach mozliwe jest podtaczanie czujnikdw petnigcych te same funkcje do
roznych wejs¢ sterownika. Dlatego przed wykonaniem podtaczen nalezy bezwzglednie zapoznaé
sie z oznaczeniami na konkretnej centrali.

W przypadku standardowej konfiguracji centrali czujniki oraz sterowania urzadzen ze-
wnetrznych podtaczy¢ nalezy zgodnie z przedstawiong ponizej tabela.
Na zewnatrz centrali w obudowie STEROWANIE umieszczono zewnetrzng ptytke umozli-
wiajaca podtaczenie:
« dodatkowych czujnikéw temperatury, wilgotnosci, CO2 (wejscia analogowe A0 + A7)
» sygnatdw sterujacych pracg centrali (wejscia binarne B1 + B2)
« sygnatdw sterujacych pracq dodatkowych urzadzen zewnetrznych (wyjscia W1 + W7)
+ sterowania sitownikdw przepustnic (wyjscia M1, M2)
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Rys. 5.1.3 Widok ptytki zewnetrznej sterownika S1 (MS-S1-cz1).

Tabela okreslajgca domysine podiaczenia wejsé, wyjs¢ sterownika MS-S1 w przypadku standar-
dowych konfiguracji central wentylacyjnych MISTRAL.

Oznaczenie | Funkcja
MS-S1-cz1
WEJSCIA
Bl OKAP (wymuszenie wietrzenia)
B2 Wymuszenie programu U4(wspotpraca z centrablarmova)
A0
Al Temperatura nawiewu nagrzewnicy 1(nie dotyczy central BSR)
A2 Temperatura przeciwzamrazeniowa nagrzewnicy 1(dotyczy nagrzewnicy wodnej)
A3 Temperatura zewretrzna (opcja)
A4 Temperatura wywiewu
A5 Temperatura rozmrozeniowa
A6 Termiki wentylatoréw (dotyczy wybranych central)
A7 Higrometr, czujnik CO2
WYJSCIA
w1 Sterowanie wentylatora wywiewnego EC
W2 Sterowanie nagrzewnicy wtérnej 1(pulser, sitownik)
W3 Sterowanie nagrzewnicy wtérnej 1(stycznik, pompa wody)
w4
W5 Sygnat rozmrazania — sterowanie nag. wginej
W6 ENABLE (sygnat pracy centrali)
W7 Sterowanie wentylatora nawiewnego EC
M1 Przepustnica GWClub rozmrazania recyrkulacyjnego
M2 Przepustnica bypassu

UWAGA!!! W przypadku niestandardowych konfiguracji podtaczenie czujnikow moze
sie rozni¢ od przedstawionego powyzej, dlatego zawsze nalezy skontrolowac opis
podiaczen na danej centrali MISTRAL. W przypadku réznic podiaczen dokonac
zgodnie z opisem na centrali.
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5.1.1.WSPOLPRACA STEROWNIKA Z OKAPEM KUCHENNYM - wymuszenie wietrzenia.

W przypadku wspotpracy centrali wentylacyjnej z okapem kuchennym posiadajacym wia-
sny wentylator, zaleca sie ustawia¢ maksymalng wydajnos¢ centrali podczas pracy okapu. Ste-
rownik S1 moze zostac przystosowany do wspotpracy z okapem, w takim przypadku moze au-
tomatycznie zwieksza¢ wydajnos¢ w przypadku wykrycia pracy okapu. Na sterowniku aktywne
jest wejscie binarne, ktdrego zwarcie powoduje zataczenie funkcji wietrzenia (maksymalna wy-
dajnosc¢ centrali).

W celu wykrycia pracy okapu zaleca sie uzy¢ przetacznika lub presostatu, wiecej informacji patrz
osobna DTR - Centrala.

5.1.2. WYMUSZENIE PROGRAMU UZYTKOWNIKA U4 — wspoétpraca z centrala alarmowa.

W przypadku wspdtpracy centrali z centralg alarmowg istnieje mozliwos¢ automatycznego
wymuszenia sygnatem zewnetrznym przetgczenia centrali na program automatyczny U4 (uzyt-
kownika 4). Odpowiednio ustawiajac pozycje programu tygodniowego U4 mozna wymusic¢ w ten
sposOb prace centrali zgodnie z wymaganiami uzytkownika. W takiej konfiguracji aktywne jest
wejscie binarne, ktorego zwarcie spowoduje samoczynne przetaczenie centrali na program au-
tomatyczny U4. Po rozwarciu centrala powraca do pracy zgodnie z poprzednimi ustawieniami.
UWAGAL!!! Przetaczenie centrali nastapi tylko, jezeli pracuje ona w trybie AUTO (AUTO
GLOBALNE). W przypadku ustawienia centralki w tryb pracy MANUAL bedzie ona pracowata
zgodnie z ustawieniami uzytkownika i nie przetaczy sie samoczynnie w tryb pracy automatycz-
nej z programem U4. Wiecej informacji na temat trybu pracy centrali patrz Instrukcja Uzytkow-
nika regulatora RC2 i RC4.

5.1.3.STEROWANIE PRACA NAGRZEWNICY (CHLODNICY).

Sterownik S1 moze sterowac pracg 4 niezaleznych nagrzewnic (chtodnic). W zaleznosci
od konfiguracji mogg one pracowac¢ wedtug jednego lub réznych czujnikdw temperatury utrzy-
mujac wymagang temperature nawiewu. Algorytm sterowania pracg obu urzadzen (nagrzewni-
ca / chtodnica) jest podobny, dlatego ponizej opisano je tylko na przyktadzie nagrzewnicy.

W przypadku wspodtpracy centrali z kanatowg nagrzewnicg elektryczng lub wodng nie-
zbedne jest zainstalowanie dodatkowego czujnika temperatury nawiewu (czujnik kanatowy).
W celu prawidtowego pomiaru czujnik ten nalezy umiesci¢ w kanale w odlegtosci min. 3 $rednic
kanatu za nagrzewnicg. Powinien on by¢ zamontowany na prostym odcinku kanatu w odlegtosci
min. 2 $rednic kanatu od najblizszego zagiecia.

W przypadku nagrzewnicy wodnej moze by¢ dodatkowo wymagane podtaczenie czujnika
temperatury przeciwzamrozeniowej (czujnik kanatowy). Czujnik ten zabezpiecza nagrzewnice
wodng przed uszkodzeniem w przypadku zamrozenia czynnika w sytuacji, gdy nagrzewnica nie
pracuje. W przypadku obnizenia temperatury czujnika ponizej 5°C nastapi wymuszenia zatacze-
nia nagrzewnicy tj. maksymalne otwarcie zaworu i wigczenie pompy wody. Takie wymuszenie
obiegu czynnika powinno zabezpieczy¢ nagrzewnice przed zamarznieciem i uszkodzeniem. Czuj-
nik przeciwzamrozeniowy zaleca sie montowac¢ bezposrednio przed nagrzewnicg wodng patrzac
od strony centrali. Odlegtos¢ czujnika od nagrzewnicy nie powinna wynosi¢ wiecej niz 1 $rednice
kanatu.

W przypadku nagrzewnicy elektrycznej sterowanie realizowane jest za pomoca dwdch
sygnatow tj.:
e Zalgcz / wylacz (sterowanie 0/1) — sygnat 12V DC sterujacy pracq stycznika nagrzewnicy,
« Wolny PWM - ,Pulser” (sterowanie elektroniczne) — sygnat 12V DC powodujacy ptynne
sterowanie pracq elementdw grzejnych (okresowe zataczenie z czestotliwoscig
ok. 0,5Hz), co umozliwia ptynne sterowanie moca i temperaturg nawiewu.
W przypadku nagrzewnic MISTRAL ENO sygnaty sterujqce podtaczy¢ do odpowiednich zaci-
skdw wewnatrz kominka nagrzewnicy.

12



Dokumentacja Techniczno-Ruchowa centrali Ml STRAL

W przypadku nagrzewnicy wodnej sterowanie rowniez realizowane jest za pomocg dwdch

sygnatow tj.:

e Zalacz / wytacz (sterowanie 0/1) — sygnat 12V DC sterujacy praca pompy wody. Ponie-
waz pompa wody wymaga zasilania ~230V/50Hz zaleca sie podtaczy¢ jej zasilanie po-
przez przekaznik posredniczacy z cewka na 12V DC np. z oferty RELPOL
RM84-2012-35-1012 zgodnie z Rys. 5.1.3.1.

« Szybki PWM (sterowanie elektroniczne) — sygnat sterujacy na wyjsciu w postaci 0-10V DC
umozliwia ptynne sterowanie pracg sitownika zaworu dwu(tréj)droznego nagrzewnicy.
Stopniowe otwieranie zaworu umozliwia ptynne sterowanie mocg i temperaturg nawiewu.
W centralach MISTRAL standardowo stosuje sie sitowniki BELIMO TR-24SR, LR24-SR.
W takim przypadku podfaczy¢ sitownik w nastepujacy sposob:

- przewod nr 1 sitownika podfaczyc do zaciskow GND

- przewod nr 2 sitownika podiaczy¢ do zaciskow 24V

- przewod nr 3 sitownika podfaczy¢ do odpowiednich zaciskow oznaczonych sterowanie
elektroniczne nagrzewnicy

Do centrali —'_EI \ Pompa
MISTRAL —_| | wody

L| N
~230V

Rys. 5.1.3.1 Sposéb podtaczenia pompy wody ~230V/50Hz poprzez przekaznik 12V DC.

5.1.4.GRUNTOWY WYMIENNIK CIEPLA - GWC

Opcjonalnie centrala wentylacyjna MISTRAL moze zostaé przystosowana do sterowania
zewnetrzng przepustnicg przetaczajacq kanat czerpny centrali z GWC (gruntowy wymiennik cie-
pta) na czerpnie Scienng. Sterowanie z poziomu sterownika moze odbywac sie w trybie recznym
(zatacz / wytacz) lub automatycznym w zaleznosci od temperatury zewnetrznej lub wedtug pro-
gramu tygodniowego AUTO. W tym przypadku wymagane jest podtgczenie do sterownika czuj-
nika temperatury zewnetrznej. Czujnik ten nalezy umiesci¢ na zewnatrz w miejscu nienarazo-
nym na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych i ostonietym od wiatru.

W przypadku ustawienia trybu pracy przepustnicy GWC w zaleznosci od temperatury na-
stapi automatyczne przefaczenie kanatu czerpnego na GWC (upaty, mrozy) lub czerpnie Scienng
(okresy przejsciowe). W menu sterownika ustawia sie w tym przypadku 2 progi MAX i MIN,
zgodnie z ktorymi nastepuje przetaczanie przepustnicy. UWAGA wytaczenie GWC w przypadku
spadku temperatury ponizej progu MAX moze nastapic z kilkugodzinnym opdznieniem, co ma na
celu unikniecie wytaczenia GWC w przypadku krétkotrwatego ochtodzenia temperatury powie-
trza zewnetrznego w okresie letnim.

Sterowanie pracg przepustnicy realizowane jest standardowo z wyjscia sitownika M1
ptytki STEROWANIE — sygnat sterujacy -/+ 12V DC (zmiana biegunowosci napiecia). W przy-
padku przepustnicy trdjstronnej produkcji PRO-VENT zmiana potozenia przepustnicy realizowa-
na jest poprzez zmiane biegunowosci sygnatu sterujqcego.

UWAGA nalezy zwroci¢ uwage na prawidlowq biegunowos$c¢ podiaczen — w przypad-
ku odwrotnego podiaczenia przewodu sterujacego przepustnica bedzie pracowac
odwrotnie do wskazan sterownika.

W przypadku podtaczenia zewnetrznej przepustnicy GWC / czerpnia $cienna z sitownikiem
BELIMO LM230 nalezy do sterowania przepustnicq uzy¢ dodatkowego przekaznika z cewka na
12V DC (np. RELPOL RM84-2012-35-1012). Poniewaz przekaznik bedzie zataczony bez wzgledu
na biegunowosS¢ napiecia, nalezy zamieni¢ sygnat sterujacy na zatacz/wytacz. W tym celu pod-
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taczy¢ nalezy przekaznik zgodnie z ponizszym rysunkiem poprzez diode prostowniczg (np.
1N4001) lub poprzez dodatkowaq ptytke prostowniczg dostarczong przez firme PRO-VENT.

Do centrali pZ-Sil ﬁl \ 2
MISTRAL |
zasilanie  sitownik |_|

L|N
~230V
Rys. 5.1.4.1 Sposob podtgczenia zewnetrznej przepustnicy z sitownikiem BELIMO LM230

5.1.5.BYPASS - PRACA CENTRALI BEZ ODZYSKU CIEPLA

Opcjonalnie centrala wentylacyjna MISTRAL moze zostaé przystosowana do sterowania
przepustnicg bypassu (patrz DTR — Centrala). W przypadku sterownika S1 mozliwe jest stero-
wanie przepustnicg bypassu w trybie recznym lub automatycznym na podstawie temperatury.

W przypadku pracy przepustnicy na postawie temperatury (ustawiana w menu sterowni-
ka) samoczynnie zmienia ona stan w zaleznosci od temperatury wywiewu ($rednia temp. we-
wnatrz pomieszczen) i temperatury zewnetrznej (opcja). Sposdb dziatania przepustnicy zalezy
od konfiguracji centrali, tj. zastosowania wymiennika gruntowego GWC, zastosowania czujnika
temperatury zewnetrznej itp. Sterownik centrali wentylacyjnej samoczynnie przetacza przepust-
nice wybierajac optymalne potozenie w celu unikniecia zbytniego przegrzania lub wychtodzenia
pomieszczen.

Czujnik temperatury wywiewu standardowo montowany jest wewnatrz centrali i nie ma
koniecznosci jego podtaczania, w nietypowej konfiguracji moze konieczne by¢ podfaczenie tego
czujnika, co zostanie zaznaczone na konkretnej centrali. Sterowanie pracg przepustnicy realizo-
wane jest standardowo z wyjscia sitownika M2 ptytki STEROWANIE — sygnat sterujacy -/+ 12V
DC (zmiana biegunowosci napiecia). W przypadku przepustnicy tréjstronnej produkcji PRO-
VENT zmiana potozenia przepustnicy realizowana jest poprzez zmiane biegunowosci sygnatu
sterujqcego.

W przypadku central z wbudowanym Bypassem (opcja DUO, GEO) nie ma potrzeby wy-
konywania jakichkolwiek dodatkowych potaczen, w przypadku zewnetrznego bypassu podtaczy¢
do odpowiednich zaciskdw (oznaczone na centrali) przepustnice zgodnie ze wskazowkami za-
wartymi w osobnej DTR — Centrala.

UWAGA nalezy zwroci¢ uwage na prawidiowg biegunowosc¢ podiaczen — w przypad-
ku odwrotnego podiaczenia przewodu sterujacego przepustnica bedzie pracowac
odwrotnie do wskazan sterownika.

W przypadku podfaczenia zewnetrznej przepustnicy z sitownikiem BELIMO LM230 nalezy do ste-
rowania przepustnicg uzy¢ dodatkowego przekaznika z cewkg na 12V DC (np. RELPOL RM84-
2012-35-1012). Poniewaz przekaznik bedzie zataczony bez wzgledu na biegunowosS¢ napiecia,
nalezy zamienic sygnat sterujacy na zatacz/wytacz — patrz 5.1.4 (GWC).

5.1.6.TERMIKI WENTYLATOROW

W przypadku wentylatoréw z wyprowadzonymi na zewnatrz termikami wentylatoréw zo-
staty one podfaczone do wejscia sterownika S1 umozliwiajac wykrycie przegrzania wentylato-
row. Wentylatory moga ulec przegrzewaniu np. w wyniku zuzycia tozysk, znaczne opory na to-
zyskach powodujg bowiem zmniejszenie predkosci obrotowej, a nawet catkowite zatrzymanie
wentylatora. Termiki wentylatoréw podtaczone sg na state wewnatrz centrali i nie wymagajq
zadnych dodatkowych podtaczen. Zadziatanie termikdw sygnalizowane jest na manipulatorze
jako AWARYINY STOP, czyli sytuacja uniemozliwiajgca dalszg prace centrali wentylacyjnej.
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5.1.7.CZUJINIK H20 i CO2

W przypadku przystosowanie sterownika do wspotpracy z higrometrem (czujnik wilgotno-
Sci) lub czujnikiem dwutlenku wegla nalezy podtaczy¢ dodatkowy przetwornik do odpowiedniego
wejscia ptytki STEROWANIE. Wejscie, do ktérego nalezy podtaczy¢ przetwornik zawsze ozna-
czone zostaje na danej centrali wentylacyjnej.

Standardowo wykorzystywane sg zewnetrzne przetworniki z sygnatem 4-20mA, ktore
podtaczy¢ nalezy do odpowiednich zaciskow centrali. W przypadku higrometru zacisk ,RH +”
higrometry pofaczy¢ nalezy z zaciskiem 24V na ptytce STEROWANIE, zacisk ,RH —” z oznaczo-
nym zaciskiem wejscia (np. A7). W przypadku czujnika CO2 konieczne moze by¢ réwniez nieza-
lezne podtaczenie zasilania 24V, jezeli nie okre$lono inaczej zasilanie przetwornika pobieramy
z ptytki STEROWANIE zaciski 24V, GND.

UWAGA - w przypadku przetwornikdw 4-20mA podczas podiaczania nalezy
zwroci¢ uwage na biegunowos¢ podiaczen.

5.1.8. WENTYLATORY EC

W przypadku zastosowania wentylatorow EC sterowanie wentylatoréow podtaczone zosta-
je wewnatrz centrali MISTRAL i nie jest wymagane wykonywanie zadnych dodatkowych podta-
czen. Oba wentylatory sterowane sg z osobnych wyjs¢ PWM, co umozliwia ptynng, niezalezng
regulacje wydajnosci obu wentylatoréw.

5.1.9.ENABLE - Sygnat pracy centrali

Sygnat pracy centrali zaleca sie wykorzysta¢ do sterowania pracg klap odcinajacych na
kanale czerpni i wyrzutni. Zastosowanie klap ocinajgcych polecane jest w przypadku stosowania
nagrzewnic wodnych oraz bezwzglednie w przypadku central basenowych BSR.

Podczas pracy centrali sygnat ENABLE jest wytaczony i zatacza sie 10 min. po zatrzyma-
niu wentylatorow w pozycje STOP. Sygnat pracy centrali realizuje réwniez funkcje opdznienia
zataczenia wentylatorow podczas uruchamiania centrali, na czas niezbedny do otwarcia klap.
Czas ten jest ustawiany w menu serwisowym sterownika i standardowo wynosi 30 sekund.

Sterowanie pracq przepustnicy realizowane jest sygnat sterujgcym 12V DC. W przypadku
podtaczenia zewnetrznej przepustnicy z sitownikiem BELIMO LM230 nalezy do sterowania prze-
pustnicg uzy¢ dodatkowego przekaznika z cewkg na 12V DC (np. RELPOL RM84-2012-35-1012)
— patrz Rys. 5.1.3.1.

5.1.10. STEROWANIE UKLADEM ROZMROZENIOWYM

Sterownik centrali realizujac funkcje zabezpieczania wymiennikow ciepta centrali
MISTRAL (patrz DTR — Centrala) steruje pracq uktadu rozmrozeniowego. Sygnat rozmrozeniowy
wystawiany jest na ptytke STEROWANIE na zewnatrz centrali MISTRAL. W przypadku ukfadu
rozmrozeniowego z zastosowaniem urzadzen zewnetrznych, jak np. kanatowa nagrzewnica elek-
tryczna wstepna lub przepustnica recyrkulacyjna, nalezy podtaczy¢ sterowanie pracqy tych urza-
dzen.

W przypadku nagrzewnicy wstepnej wykorzystywany jest sygnat sterujacy 12V DC.
W przypadku nagrzewnic MISTRAL ENO sygnat sterujacy podtaczy¢ do odpowiednich zaciskéw
wewnatrz kominka nagrzewnicy. W przypadku przepustnicy recyrkulacyjnej standardowo sygnat
sterujacy wyprowadzony jest na wyjscie sitownika M1 — sygnat +/- 12V DC (zmiana biegunowo-
Sci napiecia).

W przypadku przepustnicy trdjstronnej produkcji PRO-VENT zmiana potozenia przepust-
nicy realizowana jest poprzez zmiane biegunowosci sygnatu sterujacego.
UWAGA nalezy zwroci¢ uwage na prawidlowg biegunowosc¢ podiaczen — w przypad-
ku odwrotnego podiaczenia przewodu sterujacego przepustnica bedzie pracowac
odwrotnie do wskazan sterownika.

W przypadku niezaleznej przepustnicy z sitownikiem nalezy sterowanie podiaczy¢ poprzez
dodatkowy przekaznik zgodnie z uwagami - patrz 5.1.4 (GWC).
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5.2. Plyta modutu sterownika MS-RM4
Sterownik RM4 uzywany jest w uktadach automatyki od roku 2009. Plytka modutu ste-
rownika oznaczona jako MS-RM4 umieszczona jest wewnatrz centrali MISTRAL i zamontowana
na dystansowych listwach mocujacych. Potaczona jest przewodem wstazkowym poprzez ztgcze
IDC20 z ptytkg bazowg PB-TM, PB-TD, PB-EC. Sterownik wspdtpracuje z manipulatorem RM4.
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Rys. 5.2.1 Widok ptytki sterownika RM4 (MS-RM4).
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Do ptytki sterownika RM4 podfaczone sg przewodami wstazkowymi:
» zigcze zasilania manipulatorow (Klaw.) — taSma 10pin
» ztacze ptytki zewnetrznej MS-RM4-cz (EXT) — pierwsze 4 zyty tasmy 10pin

W zaleznosci od konfiguracji centrali do ptytki sterownika RM4 podfaczone sg réwniez
elementy umieszczone we wnetrzu centrali MISTRAL, jak np.:
» czujnik rozmrozeniowy (termistor montowany wewnatrz centrali), czujnik podtaczy¢ do za-
ciskéw , T roz.”
» sterowanie wentylatora nawiewnego EC — podtaczone do zaciskdw NA, GND. Do zacisku
NA przewdd zo6tty wentylatora, do zacisku GND przewdd niebieski wentylatora.
» sterowanie wentylatora wywiewnego EC — podtaczone do zaciskdéw WY, GND. Do zacisku
WY przewdd zotty wentylatora, do zacisku GND przewdd niebieski wentylatora.

Sterownik RM4 jest uproszczonym regulatorem MANUALNYM, ktéry umozliwia:

« prace centrali w trybie recznym — zmiana wydajnosci wymaga wcisniecia przycisku na
manipulatorze

« sterowanie pracg uktadu przeciwzamrozeniowego wymiennikow ciepta

» sterowanie pracg klap odcinajacych

W przypadku braku lub uszkodzenia manipulatora mozliwe jest uruchomienie wentylacji
w trybie awaryjnym przetacznikiem serwisowym ,PS” na ptycie modutu sterownika (Rys. 5.2.1).
Przefaczenie przetacznika réwnoznaczne jest z wcisnieciem przycisku manipulatora, dostepny
jest przetacznik + (zwiekszenie wydajnosci) , - (zmniejszenie wydajnosci) , W (wytaczenie wen-
tylatora).
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W czasie montazu i uruchamiania centrali wentylacyjnej MISTRAL w zaleznosci od konfi-
guracji do zewnetrznej ptytki MS-RM4-cz podiaczyé nalezy sterowanie nagrzewnicy wstepnej
i/lub sterowanie klap odcinajacych (ENABLE).

Rys. 5.2.2 Widok ptytki zewnetrznej sterownika RM4 (MS-RM4-cz).

Standardowo na ptytce sterowanie wykorzystywane sg tylko zaciski oznaczone:

« Rozm. - sygnat rozmrozeniowy. W zalezno$ci od konfiguracji moze to by¢ sygnat
12V DC zafacz / wyfacz (nagrzewnica wstepna) lub sygnat +/- 12V DC zmiana bieguno-
wosci napiecia (przepustnica recyrkulacyjna PRO-VENT). Zaciski podfaczy¢ z odpowied-
nimi zaciskami nagrzewnicy lub przepustnicy (patrz 5.1.10).

« Enable - sygnat pracy centrali (patrz 5.1.9).

5.3. Plytka modutu sterownika PC-RC1
Sterownik RC1 uzywany jest w ukfadach automatyki od roku 2005. Ptytka modutu ste-
rownika oznaczona, jako PC-RC1 umieszczona jest wewnatrz centrali MISTRAL i zamontowana
na listwach kotkowych do ptytki centrali. Listwy kotkowe petnig jednoczesnie role mechaniczne-
go mocowania modutu jak i przekazywania sygnatdw elektrycznych. Modut montowany jest do
ptytki przekaznikowej centrali PC-4CD, PC-AT i wspotpracuje ze sterownikiem RC1.
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Rys. 5.3.1 Widok ptytki modutu sterownika procesorowego RC1 (PC-RC1).
Do ptytki sterownika podtaczone sq przewodami wstazkowymi:

» zlacze zasilania manipulatoréw (Sterownik) — tasma 16pin

« ztqcze ptytki zewnetrznej PC-RC1-cz — tasma 16pin

W zaleznosci od konfiguracji centrali do ptytki modutu sterownika PC-RC1 podtaczone sq
rowniez elementy umieszczone we wnetrzu centrali MISTRAL, jak np.:
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czujnik rozmrozeniowy (termistor montowany wewnatrz centrali), czujnik podtaczy¢ do za-
ciskéw T2

czujnik wywiewu (termistor zamontowany za filtrem w komorze wywiewnej centrali), czuj-
nik podfaczy¢ do zaciskéw PP2

przepustnice bypassu wewnetrznego podtaczy¢ do zaciskéw Bypass

Sterownik RC1 jest sterownikiem procesorowym z programatorem pracy tygodniowej,

ktory umozliwia:

automatycznq prace centrali w cyklu tygodniowym — 7 programoéw fabrycznych, 3 pro-
gramy uzytkownika (program max. 100 pozycji)

sterowanie wydajnoscig centrali (MANUAL / AUTO)

sterowanie pracg uktadu przeciwzamrozeniowego wymiennikdw ciepfa

sterowanie pracq nagrzewnicy/chtodnicy elektrycznej lub wodnej, (MANUAL / AUTO)
sterowanie pracq przepustnicy bypassu — obejscie wymiennika ciepta (MANUAL / AUTO
TEMP.)

sterowanie pracq przepustnicy GWC / czerpnia Scienna (MANUAL / AUTO TEMP.)
sterowanie pracg klap odcinajacych

wymuszenie wietrzenia (wspdtpraca z okapem kuchennym)

kontrola stanu filtrow (presostaty)

Ze wzgledu na ograniczong iloS¢ wejs¢ / wyjs¢ sterownika nie wszystkie funkcje opisane

powyzej mogq by¢ uruchomione jednoczesnie i dlatego wiekszo$¢ z nich uruchamiana jest na
specjalne zyczenie klienta. W przypadku koniecznoSci zmiany niektorych parametrow
serwisowych sterownika konieczne jest podtaczenie go do programatora, dlatego bardzo wazne
jest okresSlenie wymagan w momencie sktadania zamowienia.

W czasie montazu i uruchamiania centrali wentylacyjnej MISTRAL do zewnetrznej ptytki

PC-RC1-cz podtaczy¢ nalezy dodatkowe czujniki (termistory) oraz przewody sterujace pracq
urzadzen zewnetrznych jak np. nagrzewnica, chtodnica, przepustnica itd. Ilos¢ czujnikow i urza-
dzen zewnetrznych zalezy od konfiguracji centrali i dla kazdej centrali oznaczona jest na pokry-
wie obudowy z automatykg centrali.
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Rys. 5.3.2 Przyktadowy widok naklejki okreslajacej konfiguracje centrali wentylacyjnej MISTRAL.
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Na naklejce oznaczono wymagane dla danej centrali podtaczenia sterowania urzadzen
(np. nagrzewnic, chtodnic, nawilzacza, przepustnic itd.) oraz wymaganych czujnikdw zewnetrz-
nych (np. termistor, higrometr).
Na zewnatrz centrali w obudowie STEROWANIE umieszczono zewnetrzng ptytke umozli-
wiajacq podtaczenie:
« dodatkowych czujnikdw temperatury, wilgotnosci, CO2
« sygnatdw sterujacych pracg centrali
« sygnatdw sterujacych pracg dodatkowych urzadzen zewnetrznych
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Rys. 5.3.3 Widok ptytki zewnetrznej sterownika RC1 (PC-RC1 cz).

Tabela okreslajgca domysine podtaczenia wejsé, wyjs¢ sterownika RC1 w przypadku standardo-
wych konfiguracji central wentylacyjnych MISTRAL.

Oznaczenie Funkcja

PC-RC1-cz

T3 Temperatura zewrgtrzna lub przeciwzamrozeniowa nag. wodnej
T2 Temperatura rozmrozeniowa

T1 Temperatura nawiewu nagrzewnicy

PP1

PP2 Temperatura wywiewu

GWC Przepustnica GWClub rozmrazania recyrkulacyjnego
SNW Sterowanie nagrzewnicy wtérnej 1(stycznik, pompa wody)
PWMZ1/Pulser | Sterowanie nagrzewnicy wtérnej 1(pulser, sitownik)

SNP Sygnat rozmrazania — sterowanie nag. wginej

UWAGA!!! W przypadku niestandardowych konfiguracji podtaczenie czujnikdw moze
sie rozni¢ od przedstawionego powyzej, dlatego zawsze nalezy skontrolowac opis
podiaczen na danej centrali MISTRAL. W przypadku réznic podiaczen dokonac
zgodnie z opisem na centrali.

Dokfadny opis oznaczenia ztgcz ptytki ,STEROWANIE":

T1 - Podiaczenie czujnika temperatury nawiewu (wystepuje tylko w konfiguracji centrali
z nagrzewnicg wtdérng). Czujnik T1 dotaczony jest do centrali w postaci czujnika
kanatowego, ktéry nalezy zamontowac za nagrzewnicg wtorng w odlegtosci umozliwiajacej
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wyréwnanie sie temperatury w kanale (min. 2-3 Srednice kanatu). Biegunowos$¢ podtaczen
nie ma znaczenia.

T2 - podtaczenie czujnika temperatury rozmrozeniowej wymiennikdw ciepta. Standardowo
czujnik ten podtaczony jest wewnatrz centrali MISTRAL, dlatego do zaciskow tych nie
nalezy niczego podtaczac.

T3 — w zaleznosci od konfiguracji centrali. W przypadku przystosowania centrali do sterowania
przepustnicg GWC/czerpnia Scienna do zaciskow tych podtaczy¢ nalezy czujnik temperatury
zewnetrznej zgodnie z uwagami 5.1.4). W przypadku braku sterowania GWC do zaciskéw
tych moze by¢ podfaczony np. czujnik przeciwzamrozeniowy nagrzewnicy wodnej.

SNW - poditaczenie sterowania stycznika nagrzewnicy wtdrnej. Zaciski ,SNW” ptytki
~STEROWANIE” na centrali MISTRAL podtaczy¢ z odpowiednimi zaciskami ptytki ,PZ-SN”
umieszczonej w kominku nagrzewnicy kanatowej MISTRAL ENO. Biegunowo$¢ podigczen
nie ma znaczenia. Pofaczenia wykona¢ przewodem sygnatowym (linka) min. 0,35 mm?.

W przypadku central przystosowanych do sterowania nagrzewnicg wtérng wodng do
zaciskdw tych podfaczy¢ nalezy sterowanie pompy wody (sygnat 12VDC) zgodnie z Rys.
5.1.3.1.

SNP - podiaczenie sterowania stycznika nagrzewnicy wstepnej (opcja w zaleznosci od
zastosowanego ukfadu rozmrozeniowego). Zaciski podtaczy¢ z odpowiednimi zaciskami
ptytki ,PZ-SN” umieszczonej w kominku nagrzewnicy kanatowej MISTRAL ENO
Biegunowos$¢ podfgczen nie ma znaczenia. Potgczenia wykona¢ przewodem sygnatowym
(linka) min. 0,35 mm? (DCV).

PWM1/Pulser — podiaczenie pulsera elektrycznej nagrzewnicy wtornej. W przypadku
nagrzewnicy kanatowej MISTRAL ENO zaciski podtaczy¢ z odpowiednimi zaciskami ptytki
,PZ-SN" umieszczonej w kominku nagrzewnicy kanatowej. Biegunowo$¢ podiaczen nie ma
znaczenia. Potaczenia wykonaé przewodem sygnatowym (linka) min. 0,35 mm? (DCV).
W przypadku nagrzewnicy wodnej do zaciskdw tych podtaczamy sitownik sterujacy pracq
zaworu nagrzewnicy (chtodnicy). Standardowo wykorzystywane sg sitowniki BELIMO
LR-24SR (TR-24SR). Sitownik podtaczy¢ nalezy nastepujaco:

Przewdd 1 sitownika — podtaczy¢ do zacisku ,,-,,
Przewdd 2 sitownika — podtaczy¢ do zacisku ,+24,,
Przewdd 3 sitownika — podtaczy¢ do zacisku ,v,,

5.3.1.WSPOLPRACA STEROWNIKA Z OKAPEM KUCHENNYM - wymuszenie wietrzenia.

W przypadku wspotpracy centrali wentylacyjnej z okapem kuchennym posiadajacym wia-
sny wentylator, zaleca sie ustawia¢ maksymalng wydajnos¢ centrali podczas pracy okapu. Ste-
rownik RC1 moze zostac przystosowany do wspotpracy z okapem, w takim przypadku moze au-
tomatycznie zwieksza¢ wydajnos¢ w przypadku wykrycia pracy okapu. Na sterowniku aktywne
jest wejscie binarne, ktdrego zwarcie powoduje zataczenie funkcji wietrzenia (maksymalna wy-
dajnos¢ centrali). W przypadku sterownika RC1 do wymuszenia wietrzenia nalezy do sterownika
dotaczy¢ dodatkowaq ptytke PZ-REZ podtaczang do zaciskow PP1. Wymuszenie wietrzenia naste-
puje po zwarciu zaciskow ,,OK.” ptytki PZ-REZ.

D D .
— &
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Rys. 5.3.1.1 Widok ptytki zewnetrznej PZ-REZ
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Podtaczenia:
Wej. — poditaczy¢ do zaciskdw PP1 ptytki czujnikow
OK — wejscie binarne. Zwarcie powoduje wymuszenie funkcji wietrzenia

W celu wykrycia pracy okapu zaleca sie uzy¢ przetacznika lub presostatu, wiecej informacji patrz
osobna DTR - Centrala.

5.3.2.STEROWANIE PRACA NAGRZEWNICY (CHLODNICY).

Sterownik RC1 sterowa¢ moze pracq 2 niezaleznych nagrzewnic (chtodnic), jednak
tylko w przypadku jednej z nich temperature zadang mozna ustawi¢ w programie tygodniowym
AUTO. W przypadku drugiej nagrzewnicy (chtodnicy) temperature zadang ustawia sie manualnie
W menu sterownika.

Sposdb sterowania pracg nagrzewnic nie rézni sie od rozwigzan zastosowanych w ste-
rowniku MS-S1, wiecej informacji patrz 5.1.3.

5.3.3.GRUNTOWY WYMIENNIK CIEPLA — GWC
Opcjonalnie centrala moze zosta¢ przystosowana do sterowania zewnetrzng przepustnicq
przetaczajacqg kanat czerpny centrali z GWC (gruntowy wymiennik ciepta) na czerpnie Scienna.
Sterowanie z poziomu sterownika moze odbywac sie w trybie recznym (zatacz / wytacz)
lub automatycznym w zaleznosci od temperatury zewnetrznej. Sterowanie pracg przepustnicy
realizowane jest standardowo z wyj$cia GWC ptytki STEROWANIE — sygnat sterujacy -/+ 12V
DC (zmiana biegunowosci napiecia). Wiecej informacji patrz 5.1.4.

5.3.4.BYPASS - PRACA CENTRALI BEZ ODZYSKU CIEPLA

Opcjonalnie centrala moze zostal przystosowana do sterowania przepustnicq bypassu
(patrz DTR — Centrala). W przypadku sterownika RC1 mozliwe jest sterowanie przepustnicg by-
passu w trybie recznym lub automatycznym na podstawie temperatury.

W przypadku pracy przepustnicy na postawie temperatury (ustawiana w menu sterowni-
ka) samoczynnie zmienia ona stan w zaleznosci od temperatury wywiewu ($rednia temp. we-
wnatrz pomieszczen).

Czujnik temperatury wywiewu standardowo montowany jest wewnatrz centrali i nie ma
koniecznosci jego podtaczania. W nietypowej konfiguracji moze jednak konieczne by¢ podtacze-
nie tego czujnika na zewnatrz centrali, co zostanie zaznaczone na naklejce konkretnej centrali
(patrz Rys. 5.3.2). Sterowanie pracq przepustnicy realizowane jest standardowo sygnatem steru-
jacym -/+ 12V DC (zmiana biegunowosci napiecia). W przypadku przepustnicy trojstronnej pro-
dukcji PRO-VENT zmiana potozenia przepustnicy realizowana jest wtasnie poprzez zmiane bie-
gunowosci sygnatu sterujacego, w przypadku innej przepustnicy konieczne moze by¢ podtacze-
nie jej poprzez ptytke prostowniczg (patrz 5.1.5).

5.3.5.CZUINIK H20 i CO2

W przypadku przystosowanie sterownika do wspotpracy z higrometrem (czujnik wilgotno-
$ci) lub czujnikiem dwutlenku wegla nalezy podtaczy¢ dodatkowy przetwornik do odpowiedniego
wejScia ptytki STEROWANIE. Wejscie, do ktérego nalezy podiaczy¢ przetwornik zawsze ozna-
czone zostaje na danej centrali wentylacyjnej.

Standardowo wykorzystywane sg zewnetrzne przetworniki z sygnatem 4-20mA, ktore
podtaczy¢ nalezy do odpowiednich zaciskdw centrali.

UWAGA - w przypadku przetwornikdw 4-20mA podczas podiaczania nalezy
zwroci¢ uwage na biegunowos¢ podiaczen.

5.3.6.ENABLE - Sygnat pracy centrali
Sygnat pracy centrali zaleca sie wykorzysta¢ do sterowania pracg klap odcinajacych na
kanale czerpni i wyrzutni. Zastosowanie klap ocinajgcych polecane jest w przypadku stosowania

nagrzewnic wodnych oraz bezwzglednie w przypadku central basenowych BSR.
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Podczas pracy centrali sygnat ENABLE jest wylaczony i zatacza sie 10 min. (w zaleznosci
od wersji programu warto$¢ ta moze ulec zmianie) po zatrzymaniu wentylatorow w pozycje
STOP.

Sterowanie pracq przepustnicy realizowane jest sygnat sterujgcym 12V DC. W przypadku
podtaczenia zewnetrznej przepustnicy z sitownikiem BELIMO LM230 nalezy do sterowania prze-
pustnicg uzy¢ dodatkowego przekaznika z cewkg na 12V DC (np. RELPOL RM84-2012-35-1012)
— patrz Rys. 5.1.3.1.

5.3.7.STEROWANIE UKLADEM ROZMROZENIOWYM

Sterownik centrali realizujac funkcje zabezpieczania wymiennikow ciepta centrali
MISTRAL (patrz DTR — Centrala) steruje pracg uktadu rozmrozeniowego. Sygnat rozmrozeniowy
wystawiany jest na ptytke STEROWANIE na zewnatrz centrali MISTRAL. W przypadku uktadu
rozmrozeniowego z zastosowaniem urzadzen zewnetrznych, jak np. kanatowa nagrzewnica elek-
tryczna wstepna lub przepustnica recyrkulacyjna, nalezy podtaczy¢ sterowanie pracqy tych urza-
dzen.

W przypadku nagrzewnicy wstepnej wykorzystywany jest sygnat sterujgcy 12V DC.
W przypadku nagrzewnic MISTRAL ENO sygnat sterujacy podtaczy¢ do odpowiednich zaciskéw
wewnatrz kominka nagrzewnicy. W przypadku przepustnicy recyrkulacyjnej standardowo sygnat
sterujacy wyprowadzony jest na wyjscie GWC — sygnat +/- 12V DC (zmiana biegunowosci na-
piecia).

W przypadku przepustnicy trdjstronnej produkcji PRO-VENT zmiana potozenia przepust-
nicy realizowana jest poprzez zmiane biegunowosci sygnatu sterujacego.
UWAGA!!! nalezy zwroci¢ uwage na prawidiowa biegunowosc¢ podiaczen — w przy-
padku odwrotnego podiaczenia przewodu sterujacego przepustnica bedzie praco-
wac odwrotnie do wskazan sterownika.

W przypadku niezaleznej przepustnicy z sitownikiem nalezy sterowanie podfaczy¢ poprzez
dodatkowy przekaznik zgodnie z uwagami - patrz 5.1.4 (GWC).

5.4. Plyta modutu sterownika PC-M16
Sterownik M16 uzywany jest w uktadach automatyki od roku 2005. Plytka modutu
sterownika oznaczona, jako PC-M16 umieszczona jest wewnatrz centrali MISTRAL
i zamontowana na listwach kotkowych do ptytki centrali. Listwy kotkowe petnig jednoczesnie role
mechanicznego mocowania modutu jak i przekazywania sygnatdw elektrycznych. Modut
montowany jest do ptytki przekaznikowej centrali PC-4CD, PC-AT i wspdtpracuje
z manipulatorem RC3.

3
%

.
=

-

.

¢ R
A

5 j

- . 8
YPASS
PUN2 g1 OUNIK]

=8 t0 @ l'.' o e .

" "-3'_.“—:.,. rlmmurh...'.,

"y

r‘l!?!!!'!

=1 Ji3«

T i |@D% Iﬁ II“;“’"“ é

T3 WYHIEW T2 ROZMRAZANIE

Rys. 5.4.1 Widok ptytki modutu sterownika procesorowego M16 (PC-M16).
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Do ptytki sterownika podtaczone sg przewodami wstazkowymi:
» zlacze zasilania manipulatoréw (RS-485) — tasma 10pin
» zigcze ptytki zewnetrznej (Plytka zewnetrzna) — taSma 16pin

W zaleznosci od konfiguracji centrali do ptytki modutu sterownika podtaczone sg réwniez
elementy umieszczone we wnetrzu centrali MISTRAL, jak np.:
» czujnik rozmrozeniowy (termistor montowany wewnatrz centrali), czujnik podtaczy¢ do za-
ciskow T2 ROZMRAZANIE
» czujnik wywiewu (termistor zamontowany za filtrem w komorze wywiewnej centrali), czuj-
nik podtaczy¢ do zaciskow T3 WYWIEW
« przepustnice bypassu wewnetrznego podfaczy¢ do zaciskdw Bypass Sitownik

Sterownik M16 jest prostym sterownikiem procesorowym, ktdéry umozliwia:

« sterowanie pracg ukfadu przeciwzamrozeniowego wymiennikdw ciepta

» sterowanie pracq nagrzewnicy elektrycznej

» sterowanie pracg przepustnicy bypassu — obejscie wymiennika ciepta (MANUAL / AUTO
TEMP.)

« sterowanie pracg przepustnicy GWC / czerpnia Scienna (MANUAL / AUTO TEMP.)

» sterowanie pracq przepustnicy strefowej (ZONE)

Niektére funkcje sterownika mogq byC dodatkowo pfatne, dlatego podstawowej
konfiguracji nie wszystkie funkcje opisane powyzej sg uruchamiane W przypadku koniecznosci
zmiany niektorych parametréw serwisowych sterownika konieczne moze by¢ podtaczenie
sterownika do programatora, dlatego bardzo wazne jest okreSlenie wymagain w momencie
sktadania zamodwienia.

W czasie montazu i uruchamiania centrali wentylacyjnej do zewnetrznej pitytki PC-
M16 zewnetrzna podiaczy¢ nalezy dodatkowe czujniki (termistory) oraz przewody sterujace
pracg urzadzen zewnetrznych jak np. nagrzewnica, przepustnica itd. IloS¢ czujnikdw i urzadzen
zewnetrznych zalezy od konfiguracji centrali i dla kazdej centrali oznaczona jest na pokrywie
obudowy z automatyka centrali

Na zewnatrz centrali w obudowie STEROWANIE umieszczono zewnetrzng ptytke umozli-
wiajacq podtaczenie czujnikdw i sterowania nagrzewnic i przepustnic.

Zeunetr zna
qu T4 PC-M16  zewnetrzna

T1

2 16
T1 1 15

Weunetrzna

3

gnd
puls
+12v

Styczniki nagrzewnic

- - + +o=l g =

Lo p AP A ETEE

Wstepna  HWtorna GWC Zone Pulser

Rys. 5.4.2 Widok ptytki zewnetrznej sterownika M16 (PC-M16 zewnetrzna).

Tabela okreslajaca domysine podtaczenia wejs¢, wyjs¢ sterownika M16.

Oznaczenie Funkcja

PC-M16 zew

Wstepna Sygnat rozmrazania — sterowanie nag. wginej
Wtbrna Sterowanie nagrzewnicy wtornej(stycznik)

GWC Przepustnica GWClub rozmrazania recyrkulacyjnego
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ZONE Przepustnica strefowa

Pulser Sterowanie ,pulsera” nagrzewnicy wtérnej(zaciski puls, +12v)
T1 Temperatura nawiewu nagrzewnicy

T4 Temperatura zewretrzna (GWC)

UWAGA!!! W przypadku niestandardowych konfiguracji podtaczenie czujnikdw moze
sie rozni¢ od przedstawionego powyzej, dlatego zawsze nalezy skontrolowac opis
podiaczen na danej centrali MISTRAL. W przypadku réznic podiaczen dokonac
zgodnie z opisem na centrali.

5.4.1.STEROWANIE PRACA NAGRZEWNICY.

Sterownik M16 sterowa¢ moze pracq 1 nagrzewnicy elektrycznej. W celu prawidtowego
pomiaru czujnik kanatowy nawiewu nalezy umiesci¢ w kanale w odlegtosci min. 3 $rednic kanatu
za nagrzewnicg. Powinien on by¢ zamontowany na prostym odcinku kanatu w odlegtosci min. 2
Srednic kanatu od najblizszego zagiecia.

W przypadku nagrzewnicy elektrycznej sterowanie realizowane jest za pomoca dwdch
sygnatow tj.:

» Zalgcz / wylacz (sterowanie 0/1) — sygnat 12V DC sterujacy pracg stycznika nagrzewnicy,
e Wolny PWM - ,Pulser” (sterowanie elektroniczne) — sygnat 12V DC powodujacy ptynne
sterowanie pracg elementdw grzejnych (okresowe zataczenie z czestotliwosScig
ok. 0,5Hz), co umozliwia ptynne sterowanie moca i temperaturg nawiewu.
W przypadku nagrzewnic MISTRAL ENO sygnaty sterujace podtaczy¢ do odpowiednich zaci-
skdw wewnatrz kominka nagrzewnicy.

5.4.2.GRUNTOWY WYMIENNIK CIEPLA — GWC

Opcjonalnie centrala moze zosta¢ przystosowana do sterowania zewnetrzng przepustnicg
przetaczajacq kanat czerpny centrali z GWC (gruntowy wymiennik ciepta) na czerpnie Scienna.

Sterowanie z poziomu sterownika moze odbywac sie w trybie recznym (zatacz / wytacz)
lub automatycznym na podstawie temperatury. Temperatury MIN, MAX ustawione sg na state
w programie sterownika i nie ma mozliwosci ich edyciji.

Sterowanie pracg przepustnicy realizowane jest standardowo z wyjscia GWC plytki
STEROWANIE — sygnat sterujacy -/+ 12V DC (zmiana biegunowosci napiecia). Wiecej informacji
patrz 5.1.4.

5.4.3.BYPASS - PRACA CENTRALI BEZ ODZYSKU CIEPLA

Opcjonalnie centrala moze zostal przystosowana do sterowania przepustnicq bypassu
(patrz DTR — Centrala). W przypadku sterownika M16 mozliwe jest sterowanie przepustnicg by-
passu w trybie recznym lub automatycznym na podstawie temperatury.

W przypadku pracy przepustnicy na postawie temperatury (ustawiana w menu sterowni-
ka) samoczynnie zmienia ona stan w zaleznosci od temperatury wywiewu ($rednia temp. we-
wnatrz pomieszczen).

Czujnik temperatury wywiewu standardowo montowany jest wewnatrz centrali i nie ma
koniecznosci jego podtaczania, w nietypowej konfiguracji moze konieczne by¢ podfaczenie tego
czujnika do zewnetrznej ptytki STEROWANIE, co zostanie zaznaczone na naklejce konkretnej
centrali (patrz Rys. 5.3.2). Sterowanie pracq przepustnicy realizowane jest standardowo sygna-
tem sterujacym -/+ 12V DC (zmiana biegunowosci napiecia). Wiecej informacji patrz 5.1.5.

5.4.4.STEROWANIE UKLADEM ROZMROZENIOWYM

Sterownik centrali realizujac funkcje zabezpieczania wymiennikow ciepta centrali
MISTRAL (patrz DTR — Centrala) steruje pracq uktadu rozmrozeniowego. Sygnat rozmrozeniowy
wystawiany jest na ptytke STEROWANIE na zewnatrz centrali MISTRAL. W przypadku uktadu
rozmrozeniowego z zastosowaniem urzadzen zewnetrznych, jak np. kanatowa nagrzewnica elek-
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tryczna wstepna lub przepustnica recyrkulacyjna, nalezy podtaczy¢ sterowanie pracq tych urza-
dzen.
W przypadku nagrzewnicy wstepnej oraz przepustnicy recyrkulacyjnej wykorzystywany jest sy-
gnat sterujacy 12V DC (wstepna).

W przypadku przepustnicy recyrkulacyjnej z sitownikiem nalezy sterowanie podtaczy¢ po-
przez dodatkowy przekaznik zgodnie z uwagami - patrz 5.1.4 (GWC).

5.5. Plyta modutu sterownika manualnego PC-SR
Sterownik SR (sterowanie reczne) uzywany jest w uktadach automatyki od roku 2005.
Ptytka modutu sterownika oznaczona jako PC-SR umieszczona jest wewnatrz centrali MISTRAL
i zamontowana na listwach kotkowych do ptytki centrali. Listwy kotkowe petniq jednoczesnie
role mechanicznego mocowania modutu jak i przekazywania sygnatéow elektrycznych. Modut
montowany jest do ptytki przekaznikowej centrali PC-4CD, PC-AT i wspotpracuje z regulatorem
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Rys. 5.5.1 Widok ptytki modutu sterownika SR (PC-SR).

Do ptytki sterownika podtaczone sg przewodami wstazkowymi:
« zlacze zasilania manipulatoréw (Sterowanie) — tasma 10pin
« ztqcze ptytki zewnetrznej (Ptytka zewnetrzna PC-M16) — tasma 16pin

Ptytka modutu sterownika stuzy jedynie do przekazywania sygnatéw z przetacznika me-
chanicznego (regulator RM1) do ptytki przekaznikowej powodujac zatgczenie odpowiedniego
biegu. Jako uktad rozmrozeniowy zastosowano w tym przypadku niezalezny modut rozmrazania
AT-152.

Uktad ten zamontowano na ptytce modutu sterowania recznego PC-SR zgodnie z obry-
sem na rysunku modutu sterowania recznego (Rys. 5.5.1). I w pofaczeniu z ptytkqg PC-SR umoz-
liwia on sterowanie pracg uktadu rozmrozeniowego poprzez wytgczenie wentylatora nawiewne-
go oraz sterowanie pracq nagrzewnicy elektrycznej lub przepustnicy recyrkulacyjnej.
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Nr Kat.: AT-280
ALTEL 2005 OB

E300750
MDS 94V-0
4407 W

D1. 03
PRO-UENT

Rys. 5.5.2 Widok ptytki modutu rozmrazania AT-152.

Do ptytki modutu rozmrazania podtaczony jest czujnik rozmrozeniowy (termistor monto-
wany wewnatrz centrali), czujnik podtaczy¢ do zaciskéw TO.

Do modutu sterownia recznego podtaczona jest ptytka zewnetrzna STEROWANIE ozna-
czona PC-M16 zewnetrzna patrz Rys. 5.4.2, do ktdrej w razie potrzeby podtaczy¢ mozna stero-
wanie nagrzewnicy wstepnej lub przepustnicy recyrkulacyjnej (wstepna), sterowanie nagrzewni-
cy wtornej (wtdrna). Pozostate zaciski ptytki zewnetrznej sq w przypadku sterowania manualne-
go niewykorzystane i nie nalezy do nich nic podtaczac.

Poniewaz zewnetrzny regulator RM jest tylko mechanicznym przetgcznikiem istnieje prosty
sposob wykorzystanie tego uktadu w przypadku koniecznosci sterowania pracq centrali
z niezaleznego sterownika programowalnego (inteligentny dom). W takim przypadku zamiast
regulatora RM do wejScia regulatora (gniazdo RJ45 na centrali mistral) podfacza sie wyjscia
przekaznikowe sterownika programowalnego. Sposob sterowania biegami centrali wyjasnia
ponizsza tabela:

STOP (bieg 0) wszystkie piny rozwarte
1 bieg zwarcie pinéw 8,4,1
2 bieg zwarcie pinéw 8,4,3
3 bieg zwarcie pindw 8,4,5
4 bieg zwarcie pinéw 8,4,7

Numeracja pindw ztgcza RJ45 podana jest zgodnie z opisem podanym w rozdziale
6 MANIPULATORY .

NIEDOPUSZCZALNA JEST TRWALA PRACA CENTRALI BEZ ZALACZENIA ZASILANIA
UKLADU ROZMROZENIOWEGO (PIN4) GDYZ MOZE TO DOPROWADZIC DO
CALKOWITEGO ZAMARZNIECIA WYMIENNIKA CIEPLA I W KONSEKWENCJII DO
USZKODZENIA CENTRALI.

Nie zaleca sie stosowania sterowania zewnetrznego na module SR w przypadku central
wyposazonych w wewnetrzng przepustnice bypassu. W celu poprawnej pracy wbudowana prze-
pustnica wymaga statego zasilania napieciem 12VDC i niedopuszczalna jest zmiana stanu prze-
pustnicy podczas pracy wentylatoréw centrali.
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UWAGAII! PODCZAS ZMIANY STANU PRZEPUSTNICY NALEZY

' BEZWZGLEDNIE WYLACZYC WENTYLATORY CENTRALI NA OKRES '

@

CO NAJMNIE] 60 s (szescdziesiat sekund).

Nieprzestrzeganie owyzszeqo warunku spowodowac moze

uszkodzenie mechaniczne sitlownika, ciegna lub przepustnicy @
bypassu, co w tej konfiguracji nie podlega naprawie gwarancyjnej.

Zgodnie z powyzszym podczas zmiany stanu wewnetrznej przepustnicy Bypass
nalezy:

1 — wytaczy¢ wentylatory centrali (STOP),

2 — zmieni¢ biegunowosS¢ napiecia zasilania przepustnicy bypass,

3 — odczekac czas min. 60 s (jedna minuta),

4 — zatqczy¢ odpowiedni bieg centrali.

Istnieje réwniez mozliwo$¢, po odpieciu sterownika zewnetrznego ze zlgcza RJ45 na
zewnatrz centrali MISTRAL, wymuszenia wydajnosci centrali wentylacyjnej bezposrednio
z modutu sterowania PC-SR. Do tego celu stuzy listwa zaciskowa oznaczona ,Przetacznik
predkosci” na ptytce modutu PC-SR wewnatrz centrali MISTRAL. Regulacje predkosci
obrotowej wentylatorow uzyskuje sie w tym przypadku poprzez zwarcie masy (GND) i jednego
z zaciskow biegu 1, 2, 3, 4. Kolejnos¢ pindw na listwie zaciskowej przedstawia Rys. 5.5.3.

1 -1 bieg
2 -2 bieg
3 - 3 bieg
i 4 - 4 bieg
grzanie 1 2 3 4nd gnd — Masa
* gnd  #  przatznik prdkdc # — Nagrzewnica wtérna
* — Zasilanie uktadu rozmrozeniowego

Rys. 5.5.3 Oznaczenie ztacza ptytki sterowania manualnego PC-SR.

Zgodnie z informacjgq zawarta powyzej niedopuszczalna jest trwata praca centrali bez
jednoczesnego zatgczenia zasilania uktadu rozmrozeniowego (zwarcie zacisku GND i *).

6. MANIPULATORY
W centralach wentylacyjnych MISTRAL w zaleznosci od rodzaju zastosowanego sterowni-
ka dostepnych jest kilka manipulatoréw (regulatoréw), ktére umozliwiajg uzytkownikowi kontro-
le nad pracg centrali oraz catego systemu wentylacji mechanicznej.
Do central Mistral dostepne sg regulatory:

- RM1
+ RM4
« RC1
+ RC2
« RC3
+ RC4

W celu podtaczenia manipulatora z centralg wykorzystano standardowe, powszechnie do-
stepne zigcze RJ45. Wtyczki RJ45 sq wtyczkami zaciskanymi na przewodzie 0,5mm (bez ko-
niecznosci odizolowywania zyt).

Na centrali znajduje sie gniazdo, do ktdrego podtaczyé nalezy przewdd z zaprasowanym
wtykiem modularnym RJ45. W przypadku manipulatoréw podfacza sie je poprzez przykrecanie
(listwa zaciskowa w manipulatorach RM1, RC1, RC2, RC4) lub réwniez wtykiem modularnym
RJ45 (manipulatory RM4, RC3).
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Do podiaczenia sterownika zaleca sie uzy¢ przewodu UTP kat.5 - linka
(przewod stosowany w sieciach komputerowych). W przypadku zastosowa- '
nia przewodu UTP kat.5 - drut istnieje ryzyko tamania przewodow na listwie P-4
podiaczeniowej sterownika w trakcie jego eksploatacji.

W celu utatwienia serwisu urzadzenia zaleca sie zacisng¢ wtyk modularny zgodnie ze
standardem EIA/TIA 568B, co przedstawiono na rysunku ponizej. Podana numeracja liczona jest
od lewej w gniezdzie, na ktére patrzymy od strony frontowej tj. wtyku, gdzie klips wtyku
skierowany jest w dot.

STANDARD EIA/TIA 568B:

1 - Biato-pomaranczowy 12345678
2 - Pomaranczowy

3 - Biato-zielony | | | | | | | |
4 - Niebieski

5 - Biato-niebieski
6 - Zielony

7 - Biato-brazowy I:I

8 - Brazowy

Rys. 6.1 Kolejnos¢ przewodow ztacza R145.

Manipulator (regulator) umiesci¢ nalezy w miejscu fatwo dostepnym dla uzytkownika,
czyli np. holu, kuchni itp. W przypadku wiekszego obiektu istnieje mozliwos¢ podtaczenia kilku
manipulatorow np. w holu na parterze i pietrze domu.

Powyzsze rozwigzanie daje zarowno mozliwos¢ sterowania pracg centrali z kilku miejsc
jak réwniez mozliwos$¢ podtaczenia do centrali réznych manipulatorow w zaleznosci od indywi-
dualnych preferencji klienta.

W przypadku zastosowania sterownika procesorowego RC1
Maksymalna dtugos¢ przewodu taczacego sterownik z centralg 100 m
Maksymalna dtugos¢ linii kilku sterownikdw 200 m

W przypadku zastosowania sterownika procesorowego RC2, RC3, RCA4.

Maksymalna dtugos¢ przewodu taczacego sterowniki z centralg 500 m

Uwaga przy odlegtosci powyzej 100m moze by¢ wymagane zastosowanie dodatkowego zasilania
manipulatora.

W przypadku zastosowania sterownika manualnego RM1, RM4.
Maksymalna dtugos¢ przewodu taczacego sterownik z centralg 100 m
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6.1. Regulator RM1
Przetacznik mechaniczny z osprzetu firmy LEGRAND Sistena umozliwiajacy sterowanie
wydajnosciq wentylacji. Regulator mozna podtaczy¢ do centrali z ptytkg modutu sterownika
PC-SR. Do centrali mozna podtaczyc¢ tylko jeden regulator RM1. Sterowanie polega na zwieraniu
odpowiednich pindw sterownika wymuszajac w ten sposob prace centrali z Zadang wydajnoscia.

Rys. 6.1.1 Widok regulatora RM1 (LEGRAND)

Sposob podtaczenia Regulatora RM1 z centralg Mistral przedstawia Rys. 6.1.2.

Ztacze RJ45 w central| STRAL
112|3|4|5| 6/ 78

1/7|5| 4 3 8
RegulatoRM1

Rys. 6.1.2 Schemat potaczenia centrali MISTRAL ze $ciennym przetacznikiem RM1.

Poniewaz przetacznik RM1 posiada tylko 3 pozycje nie umozliwia on sterowania pracq
centrali w petnym zakresie (4 stopnie wydajnosci wentylacji). Dlatego podczas podtaczania re-
gulatora do centrali, do instalatora nalezy decyzja, z jaka wydajnoscia bedzie pracowac centrala
po przetaczeniu regulatora w pozycje 1 (linia przerywana na powyzszym rysunku). Podigczenie
zacisku 1 regulatora z przewodem 1 spowoduje prace centrali na 1 biegu, natomiast podtacze-
nie go z zaciskiem 3 spowoduje prace centrali na 2 biegu. W pozostatym pozycjach przetagcznika
centrala pracuje odpowiednia na 3 i 4 biegu.

UWAGA - do zacisku 1 regulatora podiaczmy tylko jeden przewdd, czyli albo prze-
wod 1, albo przewod 3 (linia przerywana).

Od strony manipulatora przewody przykrecane sg do zaciskdw oznaczonych cyfrgq (od 1
do 8).

W przypadku uszkodzenia ztacza RJ45 istnieje mozliwos¢ podtaczenia regulatora RM1
bezposrednio do listwy zaciskowej na ptytce modutu PC-SR wewnatrz centrali MISTRAL, nalezy
jednak wczesniej odtgczy¢ tasme 10pin z gniazda oznaczonego ,Sterowanie”. Po odfgczeniu
taSmy regulator podtaczy¢ mozna do listwy zaciskowej oznaczona ,Przetacznik predkosci”
zgodnie z Rys. 6.1.3 ponizej.
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Listwa zaciskowa w centrali MI STRAL
1123 4| * ENDGND

1|5/ 3| 7] 4 8
RegulatorRM1

Rys. 6.1.3 Schemat potaczenia centrali MISTRAL ze Sciennym przetacznikiem RM1 pracy poprzez listwe
zaciskowg umieszczong wewnatrz centrali.

6.2. Regulator RM4

Manipulator manualny umozliwiajacy sterowanie pracg centrali ze sterownikiem MS-RM4.
Do jednej centrali mozna podtaczy¢ kilkanascie manipulatoréw RM4 i wszystkie traktowane sg
rownorzednie.

"©
=
:f
1 Rys. 6.2.1 Widok regulatora RM4

Sposdb podtaczenia Regulatora RM1 z centralg Mistral przedstawia Rys. 6.2.2.

Ztacze RJ45 w centralM| STRAL
1/2({3|4|5| 6] 7,8

112(3|4|5| 6| 78
RegulatoRM4

Rys. 6.2.2 Schemat potaczenia centrali MISTRAL ze $ciennym przetacznikiem RM4.

W przypadku wiekszej liczby manipulatoréw dozwolone jest taczenie ich w dowolnym
ukfadzie (linia, gwiazda) zachowujac poprawnosS¢ potaczen wszystkich zaciskéw 1-8.

Od strony manipulatora przewodd podtaczany jest do gniazda R145 (przewdd z zapraso-
wanym wtykiem modularnym RJ45) zgodnie ze standardem EIA/TIA 568B (Rys. 6.1). Do podia-
czenia manipulatora mozna uzy¢ gotowego przewodu sieciowego tzw. Patchcord.

6.3. Regulator RC1
Sterownik procesorowy umozliwiajacy sterowanie wydajnoscig wentylacji, zataczenie
funkcji wietrzenia, sterowanie pracg nagrzewnic (chtodnic) kanatowych oraz przepustnicy
bypassu i GWC.
Sterownik gtéwny nalezy potaczy¢ z centralg 16 zytowym przewodem sterowniczym,
zalecana sie podtaczy¢ sterownik podwdjng skretkg komputerowg UTP kat.5 — linka. Do
podtaczenia przewodu ze sterownikiem nalezy uzy¢ dostarczonych ze sterownikiem listew

zaciskowych. Listwe 16 pinowa potaczy¢ z przewodami UTP iwcisng¢ w listwe kotkowq
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w sterowniku procesorowym RC1. Dtugos¢ przewoddw taczacych sterownik gtdwny z centralg
nie powinna przekracza¢ 50 m.

Do podtaczenia sterownika z centralg wentylacyjng wykorzystano 2 ztgcza RJ45, a do
centrali zostaty dotozone odpowiednie wtyki modularne do zacisniecia na przewodzie. W celu
podtaczenia nalezy uzy¢ zaciskarki do ztacz RJ45 i po zaciSnieciu wtykdow na przewodach
wsung¢ je w odpowiedniej kolejnosci do gniazd w centrali MISTRAL (RJ45-1, RJ45-2)
i zabezpieczyc je przed przypadkowym wysunieciem.

VENT
Fro BB ZE Huto 1E
‘ do BeiEEE1E00 L1
}‘: | e ) Q
|
i . ’
| R (i2 "%‘ ?t
s &
STOP AUTO © /\\
MENU
; MAX b 4

| |
|

Rys. 6.3.1 Widok regulatora RC1

W przypadku koniecznosci odtaczenia przewodu od sterownika nalezy otworzy¢ sterownik
delikatnie podwazajac z boku obudowe, a nastepnie podwaza¢ kostke zaciskowg cienkim
ptaskim Srubokretem stopniowo na catej dtugosci, nie nalezy odlaczac listwy zaciskowe
ciagnac za przewod!!!

Sterownik posiada 4 otwory montazowe i przystosowany jest do montazu na standardowq
instalacyjng puszke podtynkowag (fi 60 mm), podczas podtaczania sterownika nalezy przewidzie¢
pewien zapas przewoddw podtaczeniowych w celu umozliwienia otwarcia obudowy
i swobodnego dostepu do listwy zaciskowej.

Kolejnos¢ pindw obu gniazd RJ45 oraz sterownika procesorowego przedstawiono na ry-
sunku ponizej. Sterownik nalezy podtaczy¢ zachowujac kolejng numeracje tzn., pin 1 sterownika
nalezy potaczy¢ z pinem 1 pierwszego gniazda RJ45 (pierwszy przewdd UTP), pin 16 sterownika
z 8 pinem drugiego gniazda R145 (drugi przewdd UTP).

W celu standaryzacji i uproszczenia montazu zaleca sie zacisng¢ wtyki RJ45 na
przewodzie UTP zgodnie ze standardem EIA/TIA 568B (Rys. 6.1).
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WIDOK OD
Sterowanie wentylatoréw Sterowanie wentylatoréw SPODU
Gniazdo RJ45 (1) Gniazdo RJ45 (2) OBUDOWY
Pierwszy przewéd UTP Drugi przewéd UTP
kat.5 (linka) kat.5 (linka) <5
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Sterownik procesorowiyll STRAL RC1. .
P 4 Sterownik procesorowy

MISTRAL RC1
Rys. 6.3.2 Sposdb podiaczenia centrali wentylacyjnej MISTRAL ze sterownikiem procesorowym RC1.

Do jednej centrali mozna podtaczy¢ 1 sterownik gtdwny i maksymalnie 7 manipulatoréw
RC1. Wszystkie manipulatory wygladajg identycznie jak sterownik gtdwny, rdznig sie tylko
oznaczeniem na ptytce powyzej ztacza 16 pin.

Wszystkie kolejne manipulatory nalezy taczy¢ szeregowo od sterownika gtdwnego.
Maksymalna dtugoS¢ przewodu taczacego wszystkie manipulatory ze sterownikiem wynosi
500m. W przypadku, gdy odlegtoS¢ pomiedzy manipulatorami a sterownikiem gtéwnym nie
przekracza 100 m potaczenia pomiedzy wykonujemy przewodem sygnatowym skretkq min.
4x 0,5 mm?, w przypadku wiekszych diugoéci i zastosowania wiecej niz 2 manipulatoréw ze
wzgledu na spadki napiecia moze istnie¢ koniecznoS¢ zastosowania niezaleznego zasilacza do
czesSci manipulatoréw. W celu ograniczenia spadku napiecia na przewodach zaleca sie podtaczac
sterownik gtdwny posrodku w linii wszystkich manipulatoréw.

Wszystkie podtgczane manipulatory musza znajdowac sie w jednej linii, nie dopuszcza sie
podtaczania ich w topologii gwiazdy, co przedstawiono na rysunku ponizej. Kolejno$¢ sterownika
gtéwnego i manipulatoréw w linii jest obojetna, wazne jest tylko, aby pierwszy i ostatni posiadat
dodatkowy rezystor tzw. terminator. Sterowniki z terminatorem zostajq specjalnie oznaczone
naklejka terminator znajdujacq sie nad ztaczem podtaczenia sterownika. Dodatkowo sterownik
gtdwny zostaje oznaczony literka G, zas manipulatory zostajg oznaczone literg M.

M M M G M

TERMINATOR = = .. .. TERMINATOR

Do centrali
MISTRAL

Rys. 6.3.3 Sposob podiaczenia kilku manipulatoréw w linii.

Rys. 6.3.4 Niedopuszczalny sposob podtaczenia kilku ma-
nipulatoréw w topologii gwiazdy.
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Kolejne manipulatory podfaczamy taczac kolejno piny 1,2 (zasilanie) oraz pin 10
(transmisja) wszystkich manipulatoréw i sterownika gtdwnego zgodnie z rysunkiem ponize;j.

-—F——————

| manipulator 2
do manipulatora 1

manipulator 3
do manipulatora 4

Sterownik procesorowy

16421 10 MISTRAL RC1

1€2 ¢ 10

.
|
|
|
|
|
|
I
|
|
|
|
I

4
| |
| |
| |
| '
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
' |

1 16

Rys. 6.3.5 Sposdb podiaczenia kilku manipulatoréw ze sterownikiem procesorowym RCL.

W przypadku zastosowania niezaleznego zasilacza do czeSci manipulatoréw (zasilacz
stabilizowany 12V DC) w manipulatorach tych nie podtacza sie pinu 1 (+12V zasilania). W celu
poprawnej transmisji podtaczy¢ nalezy tylko piny 2 i 10.

6.4. Regulator RC2
Manipulator RC2 umozliwia sterowanie praca centrali wentylacyjnej ze sterownikiem MS-S1.

Do jednej centrali mozna podiaczy¢ kilkanascie manipulatorow RC2 i wszystkie traktowane sg
rownorzednie.

Rys. 6.4.1 Widok manipulatora RC2

Od strony manipulatora przewdd podtaczany jest do listwy zaciskowej. Sposdb podtacze-
nia manipulatora RC2 z centralg przedstawia ponizszy rysunek.

Ztacze RJ45 w centrall| STRAL Zwora “* PROUENT *

ALTEL 2008

1121374l 5] 6] 7I8 terminatora'L I g

ONIHSYM
CETE
v3s

ENNE

@ -
Rys. 6.4.2 Schemat potaczenia centrali MISTRAL ze $ciennym przetgcznikiem RC2 i widok mo-
dutu zasilania manipulatora.

+|—|+|—|+| —|AB +
RegulatoiRC2

Na manipulatorze RC2 sg 4 zaciski +, -, A, B. Wszystkie przewody oznaczone na
powyzszym rysunku + (-) podtaczamy do wspdlnego zacisku + (-).
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Maksymalna dtugos¢ przewodu taczacego wszystkie manipulatory ze sterownikiem
wynosi 500m. W przypadku, gdy odlegtos¢ pomiedzy danym manipulatorem a centralg
przekracza 100m oraz w przypadku wiekszej liczby manipulatoréw ze wzgledu na spadki
napiecia moze istnie¢ konieczno$¢ zastosowania niezaleznego zasilacza do zasilania czeSci
z nich. W celu ograniczenia spadku napiecia na przewodach zaleca sie podiacza¢ sterownik
gtéwny posrodku w linii wszystkich manipulatorow.

Wszystkie podtgczane manipulatory muszg znajdowac sie w jednej linii, nie dopuszcza sie
podtaczania ich w topologii gwiazdy, co przedstawiono na Rys. 6.3.3 i Rys. 6.3.4. Kolejnos¢
sterownika (centrali wentylacyjnej) i manipulatorow w linii jest obojetna, wazne jest tylko, aby
na poczatku i koncu linii zamontowana byfa zwora terminatora.

Uwaga!!! Tylko na koncach linii musza by¢ zamontowane zworki , Terminator”, po-
zostale manipulatory w celu ograniczenia pradu powinny by¢ bez zwory.

Umiejscowienie zwory terminatora w przypadku manipulatoréw RC2 przedstawiono na
Rys. 6.4.2, W przypadku sterownika MS-S1 lokalizacja zwory przedstawiona zostata na Rys. 5.1.1.
W przypadku tylko jednego manipulatora zwora powinna by¢ zamontowana zaréwno
w sterowniku centrali (S1) jak i w manipulatorze.

Cze$¢ manipulatordw moze mieC podtaczone wiasne zasilanie (zasilacz stabilizowany
12V DC). W manipulatorach tych do zaciskéw zasilania +,- podtacza sie niezalezny zasilacz.
W celu poprawnej transmisji podtaczy¢ w linii nalezy zaciski A i B.

6.5. Regulator RC3
Manipulator RC3 umozliwia sterowanie pracg centrali wentylacyjnej ze sterownikiem MS-S1
lub PC-M16. Do jednej centrali mozna podtaczy¢ 16 manipulatorow RC3 i wszystkie traktowane
sg réwnorzednie.

e ®

- \\_ y/

4 f/()\‘.

—>o ’ A\ —4
=1 () Rys. 6.5.1 Widok manipulatora RC3

- - 4

Od roku 2010 zmienita sie ptytka zasilacza manipulatora RC3, dlatego w centralach
dostepnych na rynku moze ona wyglada¢ zgodnie z Rys. 6.5.2 lub Rys. 6.5.3.

W pierwszym przypadku podigczenie manipulatora dokonuje sie poprzez przykrecenie
przewoddw do listwy zaciskowej, na manipulatorze sg 4 zaciski +, -, A, B. Wszystkie przewody
oznaczone na rysunku + i - podtgczamy do wspdlnego zacisku + i -.

W drugim przypadku w manipulatorze do podtaczenia przewodu centrali wykorzystano
gniazdo RJ45. W tym przypadku podtaczenia dokonuje sie przewodem UTP kat. 5 w zarobionym
wtykiem modularnym RJ45 zgodnie ze standardem EIA/TIA 568B (Rys. 6.1). Do podtaczenia
manipulatora mozna uzy¢ gotowego przewodu sieciowego tzw. Patchcord.
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Ztacze RJ45 w centraW | STRAL
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Rys. 6.5.2 Schemat pofaczenia centrali MISTRAL z manipulatorem i widok modutu zasilania ma-
nipulatora RC3 wer.1.

Ztacze RJ45 w central | STRAL
1{2|3|4|5| 6] 7|8

Zwora
terminatora

112|3|4|5| 6] 78

RegulatorRC3 wer.2

Gniazdo
RJ45

Rys. 6.5.3 Schemat pofaczenia centrali MISTRAL z manipulatorem i widok modutu zasilania ma-
nipulatora RC3 wer.2.

Maksymalna dtugosS¢ przewodu taczacego wszystkie manipulatory ze sterownikiem
wynosi 500m. W przypadku, gdy odlegtos¢ pomiedzy manipulatorem a centralg przekracza
100m oraz w przypadku wiekszej liczby manipulatoréw ze wzgledu na spadki napiecia moze
istnie¢ koniecznoS¢ zastosowania niezaleznego zasilacza do zasilania czesci z nich. W celu
ograniczenia spadku napiecia na przewodach zaleca sie podtacza¢ sterownik gtéwny posrodku
w linii wszystkich manipulatoréw.

Wszystkie podtgczane manipulatory musza znajdowac sie w jednej linii, nie dopuszcza sie
podtaczania ich w topologii gwiazdy, co przedstawiono na Rys. 6.3.3 i Rys. 6.3.4. W przypadku
manipulatora RC3 wer.2 i sterownika S1 kolejnos¢ sterownika i manipulatorow w linii jest
obojetna. Wazne jest tylko, aby na poczatku i koricu linii zamontowana byta zwora terminatora.
Uwaga!!! Tylko na koncach linii musza by¢ zamontowane zworki , Terminator”, po-
zostate manipulatory w celu ograniczenia pradu powinny by¢ bez zwory.

Umiejscowienie zwory terminatora w przypadku manipulatoréw RC3 przedstawiono na
Rys. 6.5.2 i Rys. 6.5.3, W przypadku sterownika MS-S1 lokalizacja zwory przedstawiona zostata
na Rys. 5.1.1.

W przypadku sterownika M16 zwora terminatora jest w nim zamontowana na state,
dlatego zawsze musi sie on znajdowac na koncu linii. Kolejne manipulatory nalezy wiec faczy¢
w linii z poprzednim manipulatorem. Zworke terminatora nalezy zamontowa¢ tylko w ostatnim
manipulatorze.

Cze$¢ manipulatoréw moze mie¢ podtaczone wiasne zasilanie (zasilacz stabilizowany

12V DC). W manipulatorach tych do zaciskéw zasilania +,- podtacza sie niezalezny zasilacz.
W celu poprawnej transmisji podtaczy¢ w linii nalezy zaciski A i B.
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6.6. Regulator RC4

Manipulator RC4 umozliwia sterowanie pracg centrali wentylacyjnej ze sterownikiem MS-S1.
Do jednej centrali mozna podiaczy¢ kilkanascie manipulatorow i wszystkie traktowane sg
rownorzednie. W tym przypadku sterownik S1 obstuguje réwniez manipulatory RC2, wiec do
jednej centrali mogq by¢ podtaczone jednoczesnie zardwno manipulatory RC2 jak i RC4.

ProVENT RCA

DODAJ USUN WROC EDYTUJ

@ @ @ @ @ @ Rys. 6.6.1 Widok manipulatora RC3

Podtaczenie manipulatora dokonuje sie poprzez przykrecenie przewodéw do listwy
zaciskowej. Na manipulatorze sq 4 zaciski +, -, A, B. Wszystkie przewody oznaczone na rysunku

+ (-) podtaczamy do wspdinego zacisku + (-). Sposdb podtaczenia manipulatora przedstawia
ponizszy rysunek

Ztacze RJ45 w centralM | STRAL
1(2(3(4|5| 6/ 78

+|—|+|—|+| —|A|B
RegulatoiRC4

Rys. 6.6.2 Schemat pofaczenia centrali MISTRAL z manipulatorem RC4.

Sterownik RC—4—whERl# [
—"*' FEJ PRO-VENI Ogalé

Podhczenie B -
manipulatora 'f_‘

ZWOTa  pmm—10

terminatora

Rys. 6.6.3 Schemat pofaczenia centrali MISTRAL i widok ptytki manipulatora RC4.

Maksymalna dtugos¢ przewodu taczacego wszystkie manipulatory ze sterownikiem
wynosi 500m. W przypadku, gdy odlegtos¢ pomiedzy manipulatorem a centralg przekracza
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100m oraz w przypadku wiekszej liczby manipulatoréw ze wzgledu na spadki napiecia moze
istnie¢ koniecznoS¢ zastosowania niezaleznego zasilacza do zasilania czesci z nich. W celu
ograniczenia spadku napiecia na przewodach zaleca sie podtaczac¢ sterownik gtéwny posrodku
w linii wszystkich manipulatoréw.

Wszystkie podtgczane manipulatory musza znajdowac sie w jednej linii, nie dopuszcza sie
podtaczania ich w topologii gwiazdy, co przedstawiono na Rys. 6.3.3 i Rys. 6.3.4. Kolejnos¢
sterownika i manipulatoréw w linii jest obojetna. Wazne jest tylko, aby na poczatku i korcu linii
zamontowana byta zwora terminatora.

Uwaga!!! Tylko na koncach linii musza by¢ zamontowane zworki , Terminator”, po-
zostale manipulatory w celu ograniczenia pradu powinny by¢ bez zwory.

Umiejscowienie zwory terminatora w przypadku manipulatora RC4 przedstawiono na Rys.
6.6.3, w przypadku sterownika MS-S1 lokalizacja zwory przedstawiona zostata na Rys. 5.1.1.

Cze$¢ manipulatoréw moze mieC podtaczone wiasne zasilanie (zasilacz stabilizowany
12V DC). W manipulatorach tych do zaciskéw zasilania +,- podtacza sie niezalezny zasilacz.
W celu poprawnej transmisji podtaczy¢ w linii nalezy zaciski A i B.

7. Prawidiowe usuwanie produktu (zuzyty sprzet elektryczny

i elektroniczny).
Oznaczenie umieszczone na produkcie wskazuje, ze produktu po uptywie
okresu uzytkowania nie nalezy usuwac razem z innymi odpadami gospodar-
stwa domowego. W celu zminimalizowania szkodliwego wptywu na $rodowi-
sko naturalne i zdrowie ludzi wskutek niekontrolowanego usuwania odpa-
déw, prosimy o oddzielenie produktu od innego typu odpaddéw oraz odpo-
wiedzialny recykling w celu promowania ponownego uzycia zasobéw mate-
rialnych jako statej praktyki. W celu uzyskania informacji na temat miejsca
i sposobu bezpiecznego dla Srodowiska recyklingu tego produktu uzytkowni-
cy w gospodarstwach domowych powinni skontaktowac sie z firmg, w ktorej
dokonali zakupu produktu lub z firmg PRO-VENT Systemy Wentylacyjne (producentem centrali).
Produktu nie nalezy usuwac razem z innymi odpadami komunalnymi.

W przypadku jakichkolwiek pytarn, watpliwosci, sugestii lub niezrozumienia niniejszej DTR pro-
simy o kontakt na adres: serwis@pro-vent.pl.
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